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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

команда 
«пуск»

В р е м я 
торможения
перед пуском

Постоянная скорость

Время 
торможенияDC-

Время - t

Время 
торможения
до остановавкл.

Диапазон уставки: P01.09: 0.00~P00.03 
(Максимальная частота) 
Диапазон уставки: P01.10: 0.0~50.0 с 
Диапазон уставки: P01.11: 0.0~150.0% 
Диапазон уставки: P01.12: 0.0~50.0 с 

P01.13 

Задержка 
переключения 
вперед–назад 

(ВПЕРЕД/ 
НАЗАД) 

Устанавливает время задержки на нулевой частоте при 
переключении направления вращения P01.14, как 
показано на рисунке ниже: 

f-выходная
частота

Cтартовая 
частота

Вращение 
вперед

Время 
ожидания

Вращение 
назад

Сдвиг после 
нулевой частоты

Время 
работы - t

Диапазон уставки: 0.0~3600.0 с 

0.0 с ○ 

P01.14 
Переключение 

ВПЕРЕД/ 
НАЗАД 

Установите пороговую точку ПЧ: 
0: Переключение при 0 частоте 
1: Переключение после стартовой частоты 

0 ¤ 

P01.15 Скорость при 
останове 0.00~100.00 Гц 0.10 Гц ¤ 

P01.16 
Определение 

скорости 
останова 

0: Определение параметров скорости 
1: Значение обнаружения скорости 
Когда P01.16 = 1, фактическая выходная частота ПЧ 
меньше или равна P01.15 и обнаруживается в течение 
времени, установленного P01.17, ПЧ останавливается. 

0 ¤ 

P01.17 
Время 

обнаружения 
скорости при 

обратной связи 

Диапазон уставки: 0.00~10.00 с 

0.05 с ¤ 

P01.18 

Проверка 
состояния 
клемм при 
включении 

питания 

Когда команды управления ПЧ подаются через клеммы 
I/O, то система определяет их состояние во время 
подачи напряжения питания. 
0: Если P01.18 установлено на 0, при наличии питания 
ПЧ не запустится, даже если клемма ВПЕРЕД/НАЗ будет 

0 ○
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

активна, и пока сигнал на клемме FWD/REV не будет 
выключен и включен снова. 
1: Если P01.18 установлено на 1, при наличии питания и 
если клемма FWD/REV будет активна, ПЧ запустится 
автоматически. 
Примечание: Эта функция может приводить к 
автоматическому повторному включению ПЧ, будьте 
аккуратны. 

P01.19 

Рабочая 
частота ниже 

нижнего 
предела 1 
(действи-

тельно, если 
нижний предел 
частоты выше 

0) 

Этот код функции определяет состояние работы ПЧ, 
когда частота меньше, чем нижний предел 1. 
0: RUN на нижнем пределе частоты 
1: Стоп 
2: Спящий режим 
ПЧ будет остановлен, когда частота будет меньше, чем 
нижний предел 1. Если снова задать частоту выше 
нижнего предела 1 то, по истечении времени, 
установленном в P01.20, ПЧ вернется в состояние 
работы автоматически. 

0 ¤ 

P01.20 

Время 
задержки 
выхода из 
спящего 
режима 

Этот код функции определяет время задержки в спящем 
режиме. Когда рабочая частота ПЧ меньше, чем нижний 
предел 1, ПЧ выключается. 
Когда частота снова выше нижнего предела 1, и длится в 
течение времени, установленном в P01.20, ПЧ начнет 
работать. 
Диапазон уставки: 0.0~3600.0 с (допустимо, если 
P01.19=2) 

0.0 с ○ 

P01.21 
Перезапуск 

после 
выключения 

питания 

Эта функция может приводить к автоматическому 
повторному включению ПЧ, будьте аккуратны. 
0: Отключено 
1: Включено, ПЧ будет запускаться автоматически после 
времени ожидания определенного в P01.22. 

0 ○ 

P01.22 

Время 
ожидания 

перезапуска 
после 

отключения 
питания 

Функция определяет время ожидания до автомати-
ческого запуска ПЧ, когда он выключен и затем включен. 
Диапазон уставки: 0.0~3600.0 с (допустимо, если 
P01.21=1) 

1.0 с ○ 

f-выходная 
частота

Время - t

t1<t2 ПЧ не запускается

t1+t2=t3 ПЧ работает

Работа Останов Работа

t3=P01.20

Время - t

Работа Отключено Включено
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

P01.23 Время 
задержки пуска 

Функция определяет время задержки перед запуском ПЧ 
установленное в P01.23 
Диапазон уставки: 0.0~60.0 с 

0.0 с ○ 

P01.24 
Время 

задержки 
останова 

Диапазон уставки: 0.0~100.0 с 

0.0 с ● 

P01.25 
Выбор 

выходной 
частоты 0 Гц 

0: Выход без напряжения 
1: Выход с напряжения 
2: Выход с током  DC торможения 

0 ●
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

8.3. Группа P02  Двигатель 1 

P02.00 Резерв 

P02.01 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальная 
мощность 

0.1 ~ 500.0 кВт 
Зависит от 

типа 
двигателя 

¤ 

P02.02 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальная 
частота 

0.01 Гц ~ P00.03 (Максимальная частота) 50.00 Гц ¤ 

P02.03 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальная 
скорость 

1 ~ 36000 об/мин 
Зависит от 

типа 
двигателя 

¤ 

P02.04 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальное 
напряжение 

0 ~ 400 В 
Зависит от 

типа 
двигателя 

¤ 

P02.05 
Асинхронный 
двигатель 1 

номинальный 
ток 

0.8 ~ 860.0 A 
Зависит от 

типа 
двигателя 

¤ 

P02.06 
Асинхронный 
двигатель 1 

сопротивление 
статора 

0.001 ~ 65.535 Ом 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P02.07 
Асинхронный 
двигатель 1 

сопротивление 
ротора 

0.001 ~ 65.535 Ом 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P02.08 
Асинхронный 
двигатель 1 

индуктивность 
0.1 ~ 6553.5 мГн 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P02.09 
Асинхронный 
двигатель 1 

взаимная 
индуктивность 

0.1 ~ 6553.5 мГн 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P02.10 
Асинхронный 
двигатель 1 

ток холостого 
хода 

0.1 ~ 860 A 
Зависит от 

типа 
двигателя 

○ 

P02.11 Резерв 
P02.12 Резерв 
P02.13 Резерв 
P02.14 Резерв 
P02.15 Резерв 
P02.16 Резерв 
P02.17 Резерв 
P02.18 Резерв 
P02.19 Резерв 
P02.20 Резерв 
P02.21 Резерв 
P02.22 Резерв 
P02.23 Резерв 
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

P02.24 Резерв 
P02.25 Резерв 

P02.26 
Выбор защиты 

двигателя 1 
при перегрузке 

0: Нет защиты 
1: Обычный двигатель (компенсация при работе с низкой 
скоростью). 
Потому что тепловой эффект обычных двигателей будет 
ослаблен, и соответствующая электрическая тепловая 
защита будет скорректирована надлежащим образом. 
Характеристика компенсации на низкой скорости 
означает уменьшение порога защиты от перегрузки 
электродвигателя, при работе на частоте меньше 30 Гц. 
2: Двигатели с частотным регулированием (без 
компенсации при работе на низкой скорости). 
Потому что тепловой эффект этих двигателей не влияет 
на скорость вращения, и нет необходимо настраивать 
значение защиты во время работы на низкой скорости. 

2 ¤ 

P02.27 
Двигатель 1 

коэффициент 
защиты от 
перегрузки 

Когда P02.27 = току защиты от перегрузки 
двигателя/номинальный ток двигателя 
Так, чем больше коэффициент перегрузки, тем короче 
время отключения при перегрузке. Когда коэффициент 
перегрузки <110 %, нет никакой защиты от перегрузок. 
Когда коэффициент перегрузки =116 %, отключение 
произойдет через 1 час, когда перегрузка =200 %, 
отключение произойдет через 1 минуту 
Диапазон уставки: 20.0%~120.0% 

100.0 % ○ 

P02.28 Резерв ● 

P02.29 
Отображение 
параметров 
двигателя 1 

0: отображение в зависимости от типа двигателя 
1: показать все параметры 0 ● 

Время - t

1 час

1 минута

Ток
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

8.3 Группа P03   Векторное управление

P03.00 

Скорость в 
замкнутом 

контуре 
Пропорциональн

ое усиление 1 

Параметры P03.00 – P03.05 применяются только в векторном 
режиме управления. Нижняя частота переключения 1 (P03.02), 
Скорость в замкнутом контуре PI определяется параметрами: 
P03.00 и P03.01. Верхняя частота переключения 2(P03.05), 
Скорость в замкнутом контуре PI определяется параметрами: 
P03.03 и P03.04. Параметры PI достигается линейное 
изменение двух групп параметров. Показано ниже: 

Установка коэффициента пропорционального усиления и 
интегрального времени и изменение динамической 
производительности ответа при векторном управлении в 
замкнутом контуре. Увеличение пропорционального усиления и 
уменьшение интегрального времени могут ускорить 
динамический ответ в замкнутом контуре. Но слишком высокое 
пропорциональное усиление и слишком низкое интегральное 
время может вызвать системную вибрацию и проскакивание. 
Слишком низкое пропорциональное усиление может вызвать 
системную вибрацию и статическое отклонение скорости. 
У PI есть тесная связь с инерцией системы. Корректируйте PI 
согласно различным нагрузкам, чтобы удовлетворить 
различным требованиям. 
Диапазон уставки: P03.00: 0–200.0 
Диапазон уставки: P03.01: 
0.001–10.000 сек 
Диапазон уставки: P03.02:0.00 Гц–P03.05 
Диапазон уставки: P03.03:0–200.0 
Диапазон уставки: P03.04: 
0.001–10.000 сек 
Диапазон уставки: P03.05: P03.02–P00.03 (Максимальная 
частота) 

20.0 ○ 

P03.01 

Скорость в 
замкнутом 

контуре 
Время 

интегрирования1 

0.200 сек ○ 

P03.02 Нижняя частота 
переключения 5.00 Гц ○ 

P03.03 

Скорость в 
замкнутом 

контуре 
Пропорциональн

ое усиление 2 

20.0 ○ 

P03.04 

Скорость в 
замкнутом 

контуре 
Время 

интегрирования 
2 

0.200 сек ○ 

P03.05 Верхняя частота 
переключения 10.00 Гц ○ 

P03.06 
Выходной 

фильтр скорости 
в замкнутом 

контуре 
0–8( соответствует 0–28/10 мсек) 0 ○ 

P03.07 
Коэффициент 
компенсации 

скольжения при 

Коэффициент компенсации скольжения используется для 
настройки частоты скольжения и повышения точности контроля 
скорости системы. Настройка параметра должным образом 

100% ○ 

PI параметры 

Выходная частота 
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

векторном 
управлении 

позволяет контролировать скорость с установившейся 
ошибкой.  Диапазон уставки: 50% – 200% 

P03.08 

Коэффициент 
компенсации 

скольжения при 
векторном 

управлении 
торможением 

100% ○ 

P03.09 
Коэффициент P 

в токовом 
контуре 

Примечание: 
1 Эти два параметра настроить PI для регулировки параметра 
в токовом контуре, который непосредственно влияет на 
скорость и контроль точности. Как правило, пользователям не 
требуется изменять значение по умолчанию. 
2 Применяются только к режиму векторного управления без 
PG0 (P00.00=0). 
Диапазон уставки: 0–65535 

1000 ○ 

P03.10 Коэффициент I в 
токовом контуре 1000 ○ 

P03.11 
Задание 

крутящего 
момента 

Этот параметр используется для включения режима 
управления крутящим моментом и установить способы задания 
крутящего момента. 
0: Управление крутящим моментом выключено 
1: Панель управления(P03.12) 
2: Аналоговый вход AI1 
3: Аналоговый вход AI2 
4: Аналоговый вход AI3 
5: HDI 
6: Многоступенчатая скорость 
7: Задание момента через протокол MODBUS 
8: Задание момента через протокол PROFIBUS 
9: Задание момента через протокол Ethernet 
10: Задание момента через протокол CAN 
Примечание: Настройка 100% режимов 
 2 – 10, соответствует 3-х номинальному току двигателя. 

0 ○ 

P03.12 
Задание момента 

с панели 
управления 

Диапазон уставки: -300.0%–300.0% (Номинальный ток 
двигателя) 50.0% ○ 

P03.13 
Время 

фильтрации 
крутящего 
момента 

0.000–10.000 сек 0.100 сек ○ 

P03.14 

Выбор источника 
задания 

крутящего 
момента при 

вращении 
вперед с 
верхним 

пределом 
частоты 

0: Панель управления(P03.16 и P03.14, P03.17 и P03.15) 
1: Аналоговый вход AI1 
2: Аналоговый вход AI2 
3: Аналоговый вход AI3 
4: HDI 
5: Многоступенчатая скорость 
6: MODBUS 
 7: PROFIBUS 
8: Ethernet  
9: CAN  
Примечание: Настройка метода 1 – 9, 100% соответствует 
максимальной частоты 

0 ○ 

P03.15 

Определенное 
значение 
верхнего 

предела частоты 
при вращении 

назад в режиме 
управления 
крутящим 

моментом от 
панели 

управления 

0 ○ 

P03.16 Определенное 
значение 

Эта функция используется для задания верхнего предела 
частоты. P03.16 устанавливает значение P03.14; P03.17 50.00 Гц ○
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

верхнего 
предела частоты 

при вращении 
вперед в режиме 

управления 
крутящим 

моментом от 
панели 

управления 

устанавливает значение P03.15. 
Диапазон уставки: 
0.00 Гц–P00.03 (Максимальная выходная частота) 

P03.17 

Определенное 
значение 
верхнего 

предела частоты 
при вращении 

назад в режиме 
управления 
крутящим 

моментом от 
панели 

управления 

50.00 Гц ○ 

P03.18 

Выбор источника 
верхнего 
предела 

тормозного 
крутящего 
момента 

0: Панель управления (P03.20 устанавливает значение P03.18, 
P03.21 устанавливает значение P03.19) 
1: Аналоговый вход AI1 
2: Аналоговый вход AI2 
3: Аналоговый вход AI3 
4: HDI 
5: Многоступенчатая скорость 
6: MODBUS 
7: PROFIBUS 
8: Ethernet  
9: CAN  
Примечание: Настройка 100% режимов 
2 – 10, соответствует 3-х номинальному току двигателя. 

0 ○ 

P03.19 

Выбор источника 
верхнего 
предела 

тормозного 
крутящего 
момента 

0 ○ 

P03.20 

Задание 
верхнего 
предела 

крутящего 
момента с 

панели 
управления 

Код функции используется для задания ограничения крутящего 
момента. 
Диапазон уставки: 0%–300.0% (Номинальный ток двигателя) 

180.0% ○ 

P03.21 

Задание 
верхнего 
предела 

тормозного 
крутящего 
момента с 

панели 
управления 

180.0% ○ 

P03.22 
Коэффициент 
ослабления в 

зоне постоянной 
мощности 

Использование двигателя в контроле ослабления поля. 

Коды функции P03.22 и P03.23 являются эффективными при 

1.0 ○ 

Минимальный лимит 

Ослабление коэффициента 
намагничивания двигателя 
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

постоянной мощности. Двигатель вступит в это состояние, 
когда будет, работает на номинальной скорости. Измените 
кривую ослабления, изменяя коэффициент управления 
ослаблением. Чем больше коэффициент ослабления, чем 
круче кривая. 
Диапазон уставки:P03.22:0.1–2.0 
Диапазон уставки:P03.23:10%–100% 

P03.23 
Нижняя точка 
ослабления в 

зоне постоянной 
мощности 

50% ○ 

P03.24 Макс. предел 
напряжения 

P03.24 Задает макс. напряжение ПЧ, которое зависит от 
ситуации. 
Диапазон уставки:0.0–120.0% 

100.0% ◎

P03.25 
Время 

преваритель- 
ного 

возбуждения 

Предварительная активизация двигателя перед заRUNом ПЧ. 
Создать магнитного поля внутри двигателя для повышения 
производительности крутящего момента во время заRUNа 
процесса. 
Уставка времени0.000–10.000 сек 

0.300 сек ○ 

P03.26 

Пропорциональ 
ное усиление 
при слабом 

намагничивании 

0~8000 
Примечание: P03.24~P03.26 недопустимы для векторного 
режима. 

1000 ○ 

P03.27 
Вектор скорости 

управления 
0: Отображение фактического значения 
1: Отображение значения параметра 

0 ○ 

P03.28 

Коэффициент 
компенсации 
статического 

трения 

0.0~100.0% 
Настройка P03.28 для компенсации коэффициента 
статического трения. Действительно только при установке в 1 
Гц. 

0.0% ○ 

P03.29 

Коэффициент 
компенсации 

динамического 
трения 

0.0~100.0% 
Настройка P03.29 для компенсации коэффициент 
астатического трения. Действительно  только при установке в 1 
Гц. 

0.0% ○
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

8.4. Группа P04  Управление U/F 

P04.00 
Двигатель 1 
Настройка 
кривой U/F 

0: Линейная кривая U/F; постоянный крутящий момент 
нагрузки 
1: Многоточечная кривая U/F 
2: Кривая U/F на 1.3-ть мощности крутящего момента 
3: Кривая U/F на 1.7-ой мощности крутящего момента 
4: Кривая U/F на 2-ой мощности крутящего момента 
Кривые 2 ~ 4 применяются к крутящему моменту 
нагрузок для вентиляторов и насосов. Пользователи 
могут настраивать в соответствии с особенностями 
нагрузок для достижения лучшего эффекта экономии 
энергии. 
5: Настраиваемая U/F (разделенная U/F)；В этом 
режиме U может быть отделена от F и F можно 
регулировать через параметр, P00.06 или напряжение, 
учитывая значение параметра, установленного в P04.27 
чтобы изменить функцию кривой с учетом частоты. 
Примечание: См. рисунок Vb - напряжение двигателя и 
Fb - номинальная частота двигателя. 

0 ¤ 

P04.01 
Усиление 
крутящего 
момента 

Усиление крутящего момента по отношению к выходному 
напряжению. P04.01 – максимальное выходное 
напряжение Vb. 
P04.02 определяет процент выходной частоты при 
крутящем моменте для Fb. 
Увеличение крутящего момента должно быть выбрано 
согласно нагрузке. Чем больше нагрузка, тем больше 
крутящий момент. Увеличивать крутящий момент 
неуместно, потому что двигатель будет работать с 
большими перегрузками, будет увеличение температуры 
ПЧ и уменьшиться его эффективность. 
Когда увеличение крутящего момента имеет значение 
0.0%, ПЧ автоматически управляет крутящим моментом. 
Порог усиления крутящего момента: ниже этого пункта 
частоты усиление крутящего момента эффективно, но 
выше, усиление крутящего момента неэффективно. 

0.0 % ○ 

P04.02 
Порог 

усиления 
крутящего 
момента 

20.0 % ○ 

Выходное
напряжение

f - выходная
частота

Линейный тип

Квадратичный тип

1,3 Мощности крутящегомомента кривой U/F
1,  Мощности крутящегомомента кривой 7 U/F
2 0 U/F,  Мощности крутящегомомента кривой 
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

Выходное 
напряжение

f - выходная 
частота

Диапазон уставки: 
P04.01:0.0%:(автоматический)0.1%~10.0% 
Диапазон уставки:P04.02:0.0%~50.0% 

P04.03 
Двигатель 1 

Точка 1 
частоты U/F 

Когда P04.00 = 1, пользователь может задать кривую U/F 
через P04.03 ~ P04.08. 
U/f обычно устанавливается в соответствии с нагрузкой 
двигателя. 
Примечание: V1＜V2＜V3, f1＜f2＜f3. Слишком высокая 
или  низкая частота или напряжение могут привести к 
повреждению двигателя. ПЧ может отключиться по 
перегрузке или сверхтоку. 
Диапазон уставки: P04.03: 0.00Гц~P04.05 
Диапазон уставки: P04.04, P04.06 и 

P04.08:0.0%~110.0% 
Диапазон уставки: P04.05: P04.03~ P04.07 
Диапазон уставки: P04.07: P04.05~P02.02 (Номинальная 
частота двигателя 1) 

0.00 Гц ○ 

P04.04 
Двигатель 1 

Точка 1 
напряжения U/F 

00.0 % ○ 

P04.05 
Двигатель 1 

Точка 2 
частоты U/F 

00.00 Гц ○ 

P04.06 
Двигатель 1 

Точка 2 
напряжения U/F 

00.0 % ○ 

P04.07 
Двигатель 1 

Точка 2 
частоты U/F 

00.00 Гц ○ 

P04.08 
Двигатель 1 

Точка 3 
напряжения U/F 

00.0 % ○ 

P04.09 
Двигатель1 

компенсация 
скольжения U/F 

Используется для компенсации изменения скорости 
вращения, вызванные нагрузкой во время компенсации 
управления U/F для улучшения работы двигателя. Этому 
параметру может быть присвоено значение, которое 
рассчитывается, как показано ниже: 
△f=fb-n*p/60
fb - номинальная частота двигателя, см. P02.01;
n – номинальная скорость вращения двигателя
см.P02.02;
p – число пар полюсов двигателя.
100,0% △f - соответствует частоте скольжения.
Диапазон уставки:0.0~200.0%

0.0 % ○ 

P04.10 Низкочастотна
я вибрация 

В режиме управления U/F вибрационные колебания 
могут возникнуть в двигателе на 10 ○ 

P04.11 Высокочастот-
ная вибрация 

некоторых частотах, особенно если двигатель большой 
мощности. Двигатель при этом работает не стабильно 10 ○ 

Выходное 
напряжение

f - выходная 
частота
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

P04.12 Порог контроля 
вибрации 

или может произойти отключение ПЧ по сверхтоку. Эти 
явления могут быть устранены путем корректировки 
параметров. 
Диапазон уставки: P04.10: 0~100 
Диапазон уставки: P04.11: 0~100 
Диапазон уставки: P04.12: 0.00 Гц~ P00.03 
(Максимальная частота) 

30.00 Гц ○ 

P04.13 Резерв 
P04.14 Резерв 
P04.15 Резерв 
P04.16 Резерв 
P04.17 Резерв 
P04.18 Резерв 
P04.19 Резерв 
P04.20 Резерв 
P04.21 Резерв 
P04.22 Резерв 
P04.23 Резерв 
P04.24 Резерв 
P04.25 Резерв 

P04.26 
Выбор режима 

экономии 
энергии 

0: Отключено 
1: Автоматический режим энергосбережения 
Двигатель при легкой нагрузке, автоматически 
регулирует выходное напряжение для экономии энергии 

0 ○ 

P04.27 
Выбор 

настройки 
напряжения 

Выберите параметр для разделения кривой U/F. 
0: Панель управления: Выходное напряжение 
определяется P04.28. 
1: Аналоговый вход AI1； 
2: Аналоговый вход AI2； 
3: Аналоговый вход  AI3； 
4: HDI； 
5: Многоступенчатая скорость； 
6: PID； 
7: MODBUS； 
8: PROFIBUS (резерв) 
9: ETHERNET (резерв) 
10: CAN (резерв) 
Примечание: 100% соответствует номинальному 
напряжению двигателя. 

0 ○ 

P04.28 
Настройка 

напряжения с 
панели 

управления 

Задание напряжения с помощью панели управления 
Диапазон уставки:0.0 %~100.0 % 100.0 % ○ 

P04.29 
Время 

увеличения 
напряжения 

Время увеличения напряжения - когда ПЧ увеличивает 
выходное напряжение от минимального до 
максимального. 
Время уменьшения напряжения - когда ПЧ уменьшает 
выходное напряжение от максимального до 
минимального. 
Диапазон уставки:0.0~3600.0 с 

5.0 с ○ 

P04.30 
Время 

уменьшения 
напряжения 

5.0 с ○ 

P04.31 
Максимальное 

выходное 
напряжение 

Установите верхний и нижний пределы выходного 
напряжения. 
Диапазон уставки: P04.31: P04.32~100.0% (Номинальное 

100.0 % ¤ 
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

P04.32 
Минимальное 

выходное 
напряжение 

напряжение двигателя) 
Диапазон уставки: P04.32:0.0%~ P04.31 (Номинальное 
напряжение двигателя) 

В макс.

В заданное

В мин.

0.0 % ¤ 

P04.33 Резерв 
P04.34 Резерв 
P04.35 Резерв 
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Код 
функции Имя Подробное описание параметров 

Значение 
по 

умолчанию 
Изме-
нение 

8.5. Группа P05  Клеммы I/O 

P05.00 Выбор типа 
входа HDI 

0: HDI – высокочастотный импульсный вход. 
См.P05.49~P05.54 
1: HDI – вход переключатель 

0 ¤ 

P05.01 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S1 

0: Нет функции 
1: RUN «Вперед» 
2: «Реверс» 
3: 3-х проводное управление 
4: «Вперед» толчковый режим 
5: «Реверс» толчковый режим 
6: Останов с выбегом 
7: Сброс ошибки 
8: Пауза в работе 
9: Вход «Внешняя неисправность» 
10: Увеличение частоты (Вверх) (псевдопотенциометр) 
11: Уменьшение частоты (Вниз) (псевдопотенциометр) 
12: Отмена изменения частоты 
13: Переход между уставкой A и уставкой B 
14: Переход от комбинации уставок к уставке А 
15: Переход от комбинации уставок к уставке В 
16: Многоступенчатая скорость клемма 1 
17: Многоступенчатая скорость клемма 2 
18: Многоступенчатая скорость клемма 3 
19: Многоступенчатая скорость клемма 4 
20: Многоступенчатая скорость - пауза 
21: Время разгона/торможения ACC/DEC 1 
22: Время разгона/торможения ACC/DEC 2 
23: Сброс/останов PLC 
24: Пауза PLC 
25: Пауза в управлении PID 
26: Пауза перехода (останов на текущей частоте) 
27: Сброс (возврат к центральной частоте) 
28: Сброс счетчика 
29: Запрет управления крутящим моментом 
30: Запрет разгона/торможения ACC/DEC 
31: Счетчик триггера 
32: Сброс длины 
33: Отмена параметра временного изменения частоты 
34: DC торможение 
35: Переход от двигателя 1 к двигателю 2 
36: Переход на управление от панели управления 
37: Переход на управление от клемм 
38: Переход на управление по протоколам связи 
39: Команда на предварительное намагничивание 
40: Разрыв питания 
41: Сохранение питания 
42~63: Резерв 

1 ¤ 

P05.02 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S2 
4 ¤ 

P05.03 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S3 
7 ¤ 

P05.04 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S4 
0 ¤ 

P05.05 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S5 
0 ¤ 

P05.06 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S6 
0 ¤ 

P05.07 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S7 
0 ¤ 

P05.08 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

S8 
0 ¤ 

P05.09 
Выбор 

функции 
клеммы входа 

HDI 
0 ¤ 

P05.10 
Выбор 

полярности 
входных клемм 

Код функции используется для задания полярности 
входных клемм. 
Набор бит 0, клемма входа — анод. 
Набор бит в 1, клемма ввода – катодом. 

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 
S1 S2 S3 S4 S5 
BIT5 BIT6 BIT7 BIT8 
S6 S7 S8 HDI 

Диапазон уставки:0x000~0x1FF 

0x000 ○
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функции Имя Подробное описание параметров 
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по 

умолчанию 
Изме-
нение 

P05.53 

Соответствую
щий параметр 

установки 
высокой 

частоты HDI 

-100.0%~100.0% 100.0 % ○ 

P05.54 
Время 

фильтрации 
входной 

частоты HDI 
0.000 с ~10.000 с 0.100 с ○
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8.6. Группа P06  Выходные сигналы/клеммы 

P06.00 Выход HDO  

Выбор функции для высокочастотных импульсных 
выходных клемм. 
0: Высокочастотный импульсный выход с открытым 
коллектором: Максимальная частота импульса 50.0 кГц. 
Смотри P06.27 ~ P06.31 для получения подробной 
информации о соответствующих функциях. 
1: Высокочастотный импульсный выход с открытым 
коллектором. Смотри P06.02 для получения подробной 
информации о соответствующих функциях. 

0 ◎ 

P06.01 Выход Y1 0: Отключено 
1: ПЧ Работает 
2: Вращение «Вперед» 
3: Вращение «Назад» 
4: Толчковый режим 
5: «Авария» (ошибка) ПЧ 
6: Проверка степени частоты FDT1 
7: Проверка степени частоты FDT2 
8: Частота достигнута 
9: Работа на нулевой скорости 
10: Достигнут верхний предел частоты 
11: Достигнут нижний предел частоты 
12: Сигнал готовности 
13: Намагничивание 
14: Предупредительный сигнал перегрузки 
15: Предупредительный сигнал недогрузки 
16: Завершение этапов PLC 
17: Завершение цикла PLC 
18: Достигнуто заданное значение 
19: Достигнуто определенное значение 
20: Внешняя неисправность 
21: Длительность достигнута 
22: Время заRUNа достигнуто 
23: MODBUS выходные виртуальные клеммы 
24-26: Резерв
27: RUN доп. двигателя 1
28: RUN доп. двигателя 2
29~30: Резерв

0 

P06.02 Выход HDO 0 ○ 

P06.03 
Выбор 

функций 
релейного 

выхода RO1 
1 ○ 

P06.04 
Выбор 

функций 
релейного 

выхода RO2 
5 ○ 

P06.05 
Выбор 

полярности 
выходных 

клемм 

 Код функции используется для задания полярности 
выходных клемм RO1, RO2 и Y1. 
Когда текущий бит равен 0, выходная клемма 
положительна. 
Когда текущий бит равен 1, выходная клемма 
отрицательна. 

BIT0 BIT1 BIT2 BIT3 
Y1 HDO RO1 RO2 

Диапазон  уставки: 000~0FF 

0000 ○ 

P06.06 
Время 

задержки 
включения 
клеммы Y1 

Код функции определяет соответствующее время 
задержки программируемых клемм на включение/ 
выключение. 

Y электрический 
    уровень

Y действительно недействительно
задержка

Диапазон уставки: 0.000~50.000 с 

0.000 с ○ 

P06.07 
Время 

задержки 
выключения 
клеммы Y1 

0.000 с ○ 

P06.08 

Время 
задержки 

включения 
клеммы HDO 

0.000 с ○
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P06.09 
Время 

задержки 
выключения 
клеммы HDO 

Примечание: P06.08 и P06.09 являются 
действительными, только при P06.00=1. 
Диапазон уставки: 0.000~50.000 с 0.000 с ○ 

P06.10 
Время 

задержки 
включения RO1 

0.000 с ○ 

P06.11 
Время 

задержки 
выключения 

RO1 
0.000 с ○ 

P06.12 
Время 

задержки 
включения RO2 

0.000 с ○ 

P06.13 
Время 

задержки 
выключения 

RO2 
0.000 с ○ 

P06.14 
Выбор 

функции 
аналогового 
выхода AO1 

0: Рабочая частота 
1: Заданная частота 
2: Опорная частота 
3: Скорость вращения 
4: Выходной ток (относительно номинального тока ПЧ) 
5: Выходной ток (относительно номинального тока 
двигателя) 
6: Выходное напряжение 
7: Выходная мощность 
8: Заданный крутящий момент 
9: Выходной крутящий момент 
10: Аналоговый вход AI1 входное значение 
11: Аналоговый вход AI2 входное значение 
12: Аналоговый вход AI3 входное значение 
13: Высокочастотный импульсный вход HDI заданное 
значение достигнуто 
14: MODBUS заданное значение 1 
15: MODBUS заданное значение 2 
16~21:Резерв 
22: Текущий момент 
(по сравнению с номинальным током двигателя) 
23: Опорная частота рамп (со знаком) 
24~30 :Резерв 

0 ○ 

P06.15 
Выбор 

функции 
аналогового 
выхода AO2 

0 ○ 

P06.16 

Выбор 
функции 
высоко-

частотного 
импульсного 
выхода HDO 

0 ○ 

P06.17 Нижний предел 
AO1 

Вышеуказанные коды функций определяют 
относительную взаимосвязь между выходным значением 
и аналоговым выходом. Когда выходное значение 
превышает заданный диапазон максимального или 
минимального выхода, он будет рассчитывать согласно 
нижнему или верхнему пределу выхода.  
Когда аналоговый выход (токовый выход), 1 мА равен 
0.5 В. 
В различных случаях отличается соответствующий 
аналоговый выход 100% от выходного значения. 
Пожалуйста, обратитесь при каждом приложении для 
получения подробной информации. 

0.0% ○ 

P06.18 

Соответствую
щий параметр 

установки 
нижнего 

предела AO1 

0.00 В ○ 

P06.19 Верхний 
предел AO1 100.0% ○ 

P06.20 

Соответствую
щий параметр 

установки 
верхнего 

предела AO1 
10.00 В ○ 

P06.21 
Время 

фильтрации 
AO1 

0.000 с ○ 

P06.22 
Нижний предел 

AO2 0.0% ○
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P06.23 

Соответствую
щий параметр 

установки 
нижнего 

предела AO2 

0.00 В ○ 

P06.24 Верхний 
предел AO2 100.0% ○ 

P06.25 

Соответствую
щий параметр 

установки 
верхнего 

предела AO2 

10.00 В ○ 

P06.26 
Время 

фильтрации 
AO2 10V(20mA)

0.0% 100.0%

A
O

Диапазон 
уставки: P06.18 0.00 В~10.00 В 
Диапазон уставки: P06.19 P06.17~100.0 % 
Диапазон уставки: P06.20 0.00 В~10.00 В 
Диапазон уставки: P06.21 0.000 с~10.000 с 
Диапазон уставки: P06.22 0.0%~P06.24 
Диапазон уставки: P06.23 0.00 В~10.00 В 
Диапазон уставки: P06.24 P06.22~100.0 % 
Диапазон уставки: P06.25 0.00 В~10.00 В 
Диапазон уставки: P06.26 0.000 с~10.000 с 
Диапазон уставки: P06.27 0.0%~P06.29 
Диапазон уставки: P06.28 0.00~50.00 кГц 
Диапазон уставки: P06.29 P06.27~100.0% 
Диапазон уставки: P06.30 0.00~50.00 кГц 
Диапазон уставки: P06.31 0.000 с~10.000 с 

0.000 с ○ 

P06.27 Нижний предел 
HDO 0.0 % ○ 

P06.28 

Соответствую
щий параметр 

установки 
нижнего 

предела HDO 

0,0 кГц ○ 

P06.29 Верхний 
предел HDO 100.0 % ○ 

P06.30 

Соответствую
щий параметр 

установки 
верхнего 

предела HDO 

50,0 кГц ○ 

P06.31 
Время 

фильтрации 
HDO 

0.000 с ○
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8.7. Группа P07  Человеко-машинный интерфейс 

P07.00 Пароль 
пользователя 

0~65535 
Защита паролем будет действовать при задании любого 
ненулевого числа. 
00000: Снимите предыдущий пароль пользователя, и 
сделайте недействительной защиту паролем. 
После того, как пароль пользователя становится 
действительным, если ввести неправильный пароль, то 
пользователи не могут войти в меню параметров. Только 
правильный пароль может позволить пользователю 
проверить или изменить параметры. Пожалуйста, 
помните, пароли всех пользователей. 
Отмена редактирования будет действительной в течение 
1 минуты. Для доступа к паролю нажмите ПРОГ./ОТМ. 
для входа в меню редактирования, на дисплее появится 
“0.0.0.0.0”. Без ввода правильного пароля, пользователь 
не сможет войти в меню. 
Примечание: Восстановлением в значения по 
умолчанию можно очистить пароль, пожалуйста, 
используйте его с осторожностью. 

0 ○ 

P07.01 Копирование 
параметров 

Код функции определяет порядок копирования 
параметров (только для LCD-панели). 
0: Нет копирования 
1: Загрузка локальных параметров функций в панель 
управления 
2: Скачать параметры функций с панели управления 
(включая параметры двигателя) 
3: Скачать параметры функций с панели управления (за 
исключением параметров двигателя P02, и группы P12) 
4: Скачать параметры функций с панели управления 
(только параметры двигателя P02, и группа P12) 
Примечание: После завершения операций 1 ~ 4, 
параметр будет возвращен к 0 автоматически; Функция 
загрузки и скачивания исключает заводские параметры 
P29. 

0 ◎ 

P07.02 
Выбор 

функции 
QUICK/JOG 

0: Отключено 
1: Толчковый режим. Нажмите на кнопку 
БЫСТР./ТОЛЧОК для включения толчкового режима. 
2: Смена состояния дисплея с помощью кнопки. Нажмите 
на кнопку БЫСТР./ТОЛЧОК для смены кода функции с 
отображением справа налево. 
3: Смена направления вращения. 
Нажмите на кнопку БЫСТР./ТОЛЧОК для смены 
направления вращения. Данная функция работает, 
только в режиме управления от панели управления 
4: Сброс задания Вверх/Вниз 
Нажмите на кнопку БЫСТР./ТОЛЧОК для сброса задания 
от кнопок Вверх/Вниз. 

1 ¤ 
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5: Останов с выбегом. 
Нажмите на кнопку БЫСТР./ТОЛЧОК для останова 
выбегом. 
6: Смена источника команд управления. 
Нажмите на кнопку БЫСТР./ТОЛЧОК для смены 
источника команд управления. 
7: Режим быстрого возврата (возврат при не заводских 
уставках) 
Примечание: При нажатии на кнопку БЫСТР./ТОЛЧОК 
происходит переход между вращением вперед/назад, ПЧ 
не записывает состояние перехода после выключения. 
ПЧ будет работать в зависимости от параметра P00.13 
при следующем включении питания. 

P07.03 

БЫСТР./ТОЛЧОК 
смещение 

выбора 
последовательн

ости команды 
запуска 

Когда P07.06 = 6, задайте смещение 
последовательности запуска источников управления. 
0: Панель управления→ управление от клемм 
→управление по протоколам связи
1: Панель управления→ управление от клемм
2: Панель управления←→ управление по протоколам
связи
3: Управление от клемм←→ управление по протоколам
связи

0 ○ 

P07.04 

СТОП/СБРОС 
функция 
останова 

Выбор функции СТОП/СБРОС. 
СТОП/СБРОС применяется также для сброса 
ошибки 
0: Действительно  только  для  панели управления 
1: Панель управления и клеммы 
2: Панель управления протокол связи 
3: Для всех 

0 ○ 

P07.05 
Выбор 

Параметра 1 в 
состоянии 

работы 

0x0000~0xFFFF 
BIT0: Выходная частота  (Гц горит) 
BIT1: Заданная частота (Гц мигает) 
BIT2: Напряжение DC-шины (Гц горит) 
BIT3: Выходное напряжение (В горит) 
BIT4: Выходной ток (A горит) 
BIT5: Скорость вращения (об/мин горит) 
BIT6 :Выходная мощность (% горит) 
BIT7: Выходной момент (% горит) 
BIT8: Задание PID (% мигает) 
BIT9: Значение обратной связи PID (% горит) 
BIT10: Состояние входных клемм 
BIT11: Состояние выходных клемм 
BIT12: Заданный момент (% горит) 
BIT13: Значение счетчика импульсов 
BIT14: Значение длины импульсов 
BIT15: PLC и текущий шаг при многоступенчатой 
скорости 

0x03FF ○ 

P07.06 
Выбор 

Параметра 2 в 
состоянии 

работы 

0x0000~0xFFFF 
BIT0: Значение аналогового входа AI1 
(В горит) 
BIT1: Значение аналогового входа AI2 
(В горит) 
BIT2: Значение аналогового входа AI3 
(В горит) 
BIT3: Частота высокочастотного импульсного входа HDI 
BIT4: Процент перегрева двигателя 
(% горит) 
BIT5: Процент перегрузки ПЧ(% горит) 
BIT6: заданное значение частоты разгона (Гц  горит) 
BIT7: Линейная скорость 
BIT8: Переменный ток (входной) 
(A горит) 

0x0000 
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BIT9~15: Резерв 

P07.07 
Выбор 

параметров в 
режиме 
останов 

0x0000~0xFFFF 
BIT0: Заданная частота (Гц горит, Частота мигает 
медленно) 
BIT1: Напряжение DC-шины (В горит) 
BIT2: Состояние входных клемм 
BIT3: Состояние выходных клемм 
BIT4: Задание PID (% мигает) 
BIT5: Значение обратной связи PID (% мигает) 
BIT6: Заданный момент (% мигает) 
BIT7: Значение аналогового входа AI1 (В горит) 
BIT8: Значение аналогового входа AI2 (В горит) 
BIT9: Значение аналогового входа AI3 (В горит) 
BIT10: Частота высокочастотного импульсного входа HDI 
BIT11: PLC и текущий шаг при многоступенчатой 
скорости 
BIT12: Счетчики импульсов 
BIT13: Значение длины 
BIT14: Верхний предел частоты (Гц вкл.) 
BIT15: Резерв 

0x00FF ○ 

P07.08 
Коэффициент 
отображения 

частоты 
0.01~10.00 
Отображаемая частота = Рабочая частота * P07.08 1.00 ○ 

P07.09 
Коэффициент 

скорости 
вращения 

0.1~999.9% 
Скорость вращения механическая = 120 * отображаемую 
частоту×P07.09/Число пар полюсов двигателя 

100.0 % ○ 

P07.10 
Коэффициент 
отображения 

линейной 
скорости 

0.1~999.9% 
Линейная скорость = Механическая скорость× P07.10 1.0 % ○ 

P07.11 
Температура 

выпрямительн
ого моста 

-20.0~120.0℃ ● 

P07.12 
Температура 
модуля IGBT 

ПЧ 
-20.0~120.0℃ ● 

P07.13 Версия ПО 1.00~655.35 ● 
P07.14 Время работы 0~65535 ч ● 

P07.15 
Максимальное 
потребление 

электроэнергии 
На дисплее отображается мощность потребленная ПЧ. 
Потребляемая мощность ПЧ = P07.15*1000+P07.16 
Диапазон уставки: P07.15: 0~65535 кВт(*1000) 
Диапазон уставки: P07.16: 0.0~999.9 кВт 

● 

P07.16 
Минимальное 
потребление 

электроэнергии 
● 

P07.17 Резерв Резерв ● 

P07.18 Номинальная 
мощность ПЧ 1,5~500.0 кВт ● 

P07.19 Номинальное 
напряжение ПЧ 50~380 В ● 

P07.20 Номинальный 
ток ПЧ 0.1~860.0 A ● 

P07.21 Заводской код 
1 0x0000~0xFFFF ● 

P07.22 Заводской код 
2 0x0000~0xFFFF ● 

P07.23 Заводской код 
3 0x0000~0xFFFF ● 

P07.24 Заводской код 
4 0x0000~0xFFFF ● 

P07.25 Заводской код 
5 0x0000~0xFFFF ●
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P07.26 Заводской код 
6 0x0000~0xFFFF ● 

P07.27 Тип текущей 
ошибки 

0: Нет ошибки 
1: IGBT U защита фазы OUt1) 
2: IGBT V защита фазы (OUt2) 
3: IGBT W защита фазы (OUt3) 
4: OC1 
5: OC2 
6: OC3 
7: OV1 
8: OV2 
9: OV3 
10: UV 
11: Перегрузка двигателя (OL1) 
12: Перегрузка ПЧ (OL2) 
13: Обрыв входных фаз (SPI) 
14: Обрыв выходных фаз (SPO) 
15: Перегрев модуля выпрямителя (OH1) 
16: Перегрев и неисправность модуля ПЧ (OH2) 
17: Внешняя неисправность (EF) 
18: Неисправность протокола RS-485 (CE) 
19: Неисправность датчика тока (ItE) 
20: Ошибка при автонастройки двигателя (tE) 
21: Ошибка EEPROM (EEP) 
22: Ошибка обратной связи PID (PIDE) 
23: Неисправен тормозной модуль (bCE) 
24: Время работы достигнуто (END) 
25: Электрическая перегрузка (OL3) 
26: Ошибка связи с панелью управления (PCE) 
27: Ошибка при передаче параметров (UPE) 
28: Ошибка при загрузке параметров (DNE) 
29: Ошибка протокола Profibus (E-DP) 
30:Ошибка протокола Ethernet (E-NET) 
31: Ошибка протокола CAN (E-CAN) 
32: Короткое замыкание на землю 1 (ETH1) 
33: Короткое замыкание на землю 2 (ETH2) 
34~35: Резерв 
36: Пониженное напряжение (LL) 

● 

P07.28 
Тип 

предыдущей 
ошибки 

● 

P07.29 
Тип 

предыдущей 
ошибки 2 

● 

P07.30 
Тип 

предыдущей 
ошибки 3 

● 

P07.31 
Тип 

предыдущей 
ошибки 4 

● 

P07.32 
Тип 

предыдущей 
ошибки 5 

● 

P07.33 
Текущая 

ошибка при 
стартовой 

частоте 
0.00 Гц ● 

P07.34 
Значение 

частоты при 
текущей 
ошибке 

0.00 Гц 

P07.35 
Выходное 

напряжение 
при текущей 

ошибке 
0 В 

P07.36 
Выходной ток 
при текущей 

ошибке 
0.0 A 

P07.37 
Напряжение на 
DC –шине при 

текущей 
ошибке 

0.0 В 

P07.38 
Максимальная 
температура 
при текущей 

ошибке 
0.0℃ 

P07.39 
Состояние 

входных клемм 
при текущей 

ошибке 
0 ● 

P07.40 Состояние 0 ●
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выходных 
клемм при 

текущей 
неисправности 

P07.41 
Предыдущая 
ошибка при 
стартовой 

частоте 
0.00 Гц ● 

P07.42 
Опорная 
частота в 

предыдущей 
ошибке 

0.00 Гц ● 

P07.43 

Выходное 
напряжение 

при 
предыдущей 

ошибке 

0 В ● 

P07.44 
Выходной ток 

при 
предыдущей 

ошибке 
0 А ● 

P07.45 
Напряжение на 
DC –шине при 
предыдущей 

ошибке 
0 В ● 

P07.46 

Максимальная 
температура 

при 
предыдущей 

ошибке 

0.0℃ ●

P07.47 

Состояние 
входных клемм 

при 
предыдущей 

ошибке 

0 ● 

P07.48 

Состояние 
выходных 
клемм при 

предыдущей 
ошибке 

0 ● 

P07.49 
Предыдущая 
ошибка 2 при 

стартовой 
частоте 

0.00 Гц ● 

P07.50 
Выходная 

частота при 
предыдущей 

ошибке 2 
0.00 Гц ● 

P07.51 

Выходное 
напряжение 

при 
предыдущей 

ошибке 2 

0 В ● 

P07.52 
Выходной ток 

при 
предыдущей 

ошибке 2 
0 А ● 

P07.53 
Напряжение на 
DC –шине при 
предыдущей 

ошибке 2 
0 В ● 

P07.54 Максимальная 
температура 0.0℃ ●
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при 
предыдущей 

ошибке 2 

P07.55 

Состояние 
входных клемм 

при 
предыдущей 

ошибке 2 

0 ● 

P07.56 

Состояние 
выходных 
клемм при 

предыдущей 
ошибке 2 

0 ●
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8.8. Группа P08  Расширенные функции 

P08.00 Время разгона 
ACC 2 

Обратитесь к P00.11 и P00.12 для детального 
определения. 
 В ПЧ серии GD200A определены четыре группы 
времени разгона/торможения ACC/DEC, которые могут 
быть выбраны в группе параметров P5. Первая группа 
времени ACC/DEC является заводской по умолчанию.   
Диапазон уставки: 0.0~3600.0 с 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.01 
Время 

торможения 
DEC 2 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.02 Время разгона 
ACC 3 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.03 
Время 

торможения 
DEC 3 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.04 Время разгона 
ACC 4 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.05 
Время 

торможения 
DEC 4 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.06 
Рабочая 

частота при 
толчковом 

режиме 

Этот параметр используется для определения заданной 
частоты во время толчкового режима. 
Диапазон уставки: 0.00 Гц ~ P00.03 (Максимальная 
выходная частота) 

5.00 Гц ○ 

P08.07 
Время разгона 

ACC в 
толкчовом 

режиме 
Время разгона ACC от 0 Гц до максимальной выходной 
частоты. 
Время торможения DEC максимальной выходной 
частоты (P0.03) до 0 Гц. 
Диапазон уставки:0.0~3600.0 с 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.08 

Время 
торможения 

DEC в 
толкчовом 

режиме 

Зависит от 
типа 

двигателя 
○ 

P08.09 Пропущенная 
частота 1 

Когда заданная частота будет в диапазоне пропущенной 
частоты, то ПЧ будет работать на верхней границе 
пропущенной частоты. 
ПЧ может избежать точки механического резонанса, 
установив пропущенные частоты. В ПЧ можно задать три 
пропущенные частоты. Но эта функция будет считаться 
недействительным, если все пропущенные частоты 
будут установлены в 0. 

Заданная 
частота - f

Пропущенная 
частота 3

Время - t

1/2 диапазона пропущенной частоты 3

Пропущенная 
частота 2

Пропущенная 
частота 1

1/2 диапазона пропущенной частоты 3

1/2 диапазона пропущенной частоты 2

1/2 диапазона пропущенной частоты 2

1/2 диапазона пропущенной частоты 1

1/2 диапазона пропущенной частоты 1

Диапазон уставки: 0.00~P00.03 
(Максимальная выходная частота) 

0.00 Гц ○ 

P08.10 
Диапазон 

пропущенной 
частоты 1 

0.00 Гц ○ 

P08.11 Пропущенная 
частота 2 0.00 Гц ○ 

P08.12 
Диапазон 

пропущенной 
частоты 2 

0.00 Гц ○ 

P08.13 Пропущенная 
частота 3 0.00 Гц ○ 

P08.14 
Диапазон 

пропущенной 
частоты 3 

0.00 Гц ○ 

P08.15 Диапазон 
перехода 

Функция перехода означает, что выходная частота ПЧ 
колеблется с заданной частотой в ее центре. 
График рабочей частоты иллюстрируется, как показано 
ниже, переход устанавливается P08.15 и когда P08.15 
устанавливается как 0, переход 0 без функции. 

0.0 % ○ 

P08.16 
Быстрый 
переход 

частотного 
диапазона 

0.0 % ○ 

P08.17 
Время 

увеличения 
перехода 

5.0 с ○ 

P08.18 
Время 

сокращения 
перехода 

5.0 с ○



RI200A • 86 

   

Выходная 
частота

Время

Верхний 
предел частоты

Средняя частота

Нижний 
предел частоты

Ускорение 
согласно 
времени
разгона

Диапазон 
частоты

Диапазон 
перехода

Время 
уменьшения 
частоты

Время 
увеличения 
частоты

Диапазон перехода: Диапазон перехода ограничен 
верхним и нижним пределами частоты. 
Диапазон перехода по отношению к частоте: Диапазон 
перехода AW = центр × диапазон перехода частот 
P08.15. 
Быстрый проRUN частоты = Диапазон перехода AW × 
диапазон быстрого проRUNа частоты P08.16. При 
заRUNе на частоте перехода, значение, являющееся по 
отношению к  быстрому проRUNу частоты. 
Увеличение времени частоты: время от самой низкой 
точки до высокой. 
Снижение времени перехода частоты: время от 
наивысшей точки к наименьшей. 
Диапазон уставки: P08.15: 0.0~100.0% (относительно 
заданной частоты) 
Диапазон уставки: P08.16: 0.0~50.0% (от диапазона 
перехода) 
Диапазон уставки: P08.17: 0.1~3600.0 с 
Диапазон уставки: P08.18: 0.1~3600.0 с 

P08.19 Задание длины Код функции для установки длины и импульса, главным 
образом, используются, для управления фиксированной 
длиной. 
Длина считается импульсным сигналом ввода клемм 
HDI, и клеммы HDI необходимо установить как ввод 
подсчета длины. 
Фактическая длина＝Длина подсчета входного импульса 
/ импульсный блок 
Когда фактическая длина в P08.20 превышает длину 
параметра в P08.19, многофункциональный цифровой 
выход клемм будет ON. 
Диапазон уставки: P08.19: 0~65535 м 
Диапазон уставки: P08.20: 0~65535 м 
Диапазон уставки: P08.21: 1~10000 
Диапазон уставки: P08.22: 0.01~100.00 см 
Диапазон уставки: P08.23: 0.001~10.000 
Диапазон уставки: P08.24: 0.001~1.000 

0 ○ 

P08.20 Фактическая 
длина 

P08.21 Импульс на 
вращение 

P08.22 Периметр Alxe 

P08.23 Отношение 
длины 

P08.24 
Коэффициент 
коректировки 

длины 

P08.25 
Настройка 
значения 
подсчета 

Счетчик работает по входным импульсным сигналам с 
клемм HDI. 
Когда счетчик достигает фиксированного числа, на 
выходные клеммы  будет выведен сигнал «заданное 
значение достигнуто» и счетчик продолжает работать; 
Когда счетчик достигает этого параметра, то будет 
произведена очистка всех чисел и остановлен пересчет 
перед следующим импульсом. 
P08.26 значения подсчета установки должен быть не 
больше, чем значением подсчета установки  P08.25. 
Ниже иллюстрируется функция: 

0 ○
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P08.26 
Подсчет 
данных 

значения 

Установка выхода по 
подсчету импульсов
Установка выхода по 
подсчету импульсов

Диапазон уставки: P08.25:P08.26~65535 
Диапазон уставки: P08.26:0~P08.25 

P08.27 
Настройка 
времени 

работы ПЧ 

Задайте время работы ПЧ. Когда время работы 
достигнет заданного времени, на выходные клеммы 
будет выведен сигнал “Время работы завершено”. 
Диапазон уставки:  0~65535 мин 

0 мин ○ 

P08.28 Число попыток 
сброса ошибки 

Число попыток сброса ошибки: установите число 
попыток сброса ошибки, Если число попыток превышает 
это значение, ПЧ будет остановлен для отключения и 
ожидает восстановления. 
Интервал сброса ошибки: Интервал времени между 
ошибкой и временем, когда происходит сброс. 
Диапазон уставки: P08.28:0~10 
Диапазон уставки: P08.29:0.1~100.0 с 

0 ○ 

P08.29 
Интервал 

автоматическо-
го сброса 
ошибки 

1.0 с ○ 

P08.30 

Снижение 
нагрузки по 

частоте, 
установление 
понижающего 
коэффициента 

Выходная частота ПЧ изменяется по нагрузке. 
Используется для баланса мощности, когда несколько 
ПЧ несут одну нагрузку. 
Диапазон уставки: 0.00~10.00 Гц 

0.00 Гц ○ 

P08.31 Резерв 

P08.32 Обнаружение 
уровня FDT1 

Когда выходная частота превышает соответствующие 
частоты электрического уровня FDT, через выходные 
клеммы будет выведен сигнал «Частота обнаружения 
уровень FDT», то выходная частота уменьшается ниже, 
чем значение (электрические уровень FDT —
обнаружения значение удержания FDT) 
соответствующие сигналы частоты является 
недействительным. Ниже приводится диаграмма 
сигнала: 

Выходная частота

FDT
Электрический 
уровень

Время 
Y, RO1, RO2

FDT обнаружение

Диапазон уставки: P08.32: 0.00Гц~P00.03 (Максимальная 
частота) 
Диапазон уставки: P08.33: 0.0~100.0% (FDT1 
электрический уровень) 
Диапазон уставки: P08.34: 0.00~P00.03 (Максимальная 
частота) 
Диапазон уставки: P08.35: 0.0~100.0% FDT2 
электрический уровень) 

50.00 Гц ○ 

P08.33 
Обнаружение 

значения 
задержки FDT1 

5.0 % ○ 

P08.34 Обнаружение 
уровня FDT2 50.00 Гц ○ 

P08.35 
Обнаружение 

значения 
задержки FDT2 

5.0 % ○ 

P08.36 
Обнаружение 

значения 
заданной 
частоты 

Когда выходная частота достигает нижнего или верхнего 
диапазона заданной частоты, то через выходные клеммы 
будет подан выходной сигнал «частота достигнута», см. 
рисунок ниже: 

0.00 Гц ○
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Выходная 
частота

Заданная 
частота

Y, 
RO1, RO2

Время 

Диапазон 
определения

Диапазон уставки: 0.00Гц~P00.03 
(Максимальная частота) 

P08.37 Включение 
торможения 

Этот параметр используется для управления внутренним 
блоком торможения. 
0:Отключено 
1:Включено 
Примечание: Применяется только к внутреннему блоку 
торможения. 

0 ○ 

P08.38 
Пороговое 

напряжение 
при 

торможении 

После установки исходного напряжения DC-шины, 
измените этот параметр, чтобы тормозная нагрузка 
работала надлежащим образом. Изменение заводских 
значений с уровнем напряжения 
Диапазон уставки 200.0~2000.0 В 

700.0 В ○ 

P08.39 Режим работы 
вентилятора 

0: Расчетный рабочий режим (Управление по ℃) 
1: Вентилятор работает постоянно после включения 
питания 

0 ○ 

P08.40 Выбор режима 
ШИМ 

0x0000~0x0021
Индикаторы Единицы: Выбор режима ШИМ 
0: Режим ШИМ 1, Трехфазная модуляция и двухфазная 
модуляция 
1: Режим ШИМ 2, Трехфазная модуляция 
Индикаторы Десятки: предел несущей частоты на низкой 
скорости 
0: предел несущей частоты на низкой скорости режим 1; 
если несущая частота превышает 1 кГц на низкой 
скорости, ограничение до 1 кГц. 
1: предел несущей частоты на низкой скорости режим 2; 
если несущая частота превышает 4 кГц на низкой 
скорости, ограничение до 4 кГц. 
2: Без ограничения несущей частоты на низкой скорости 

0100 

¤ 

P08.41 Выбор 
мощности 

0: Отключено 
1: Действительно 1 ¤ 

P08.42 
Управление 
данными с 

панели 
управления 

0x000~0x1223 
ИНДИКАТОР Единиц: Разрешить выбор частоты 
0: Кнопки «Вверх/Вниз» и встроенный потенциометр 
1: Только кнопки «Вверх/Вниз» 
2: Только встроенный потенциометр 
3: Нет управления от кнопок «Вверх/Вниз» и 
встроенного потенциометра 
ИНДИКАТОР Десятки: Выбор частоты управления 
0: Эффективно, когда P00.06=0 или P00.07=0 
1: Эффективно для всех уставок частоты 
2: Неэффективно для многоступенчатой скорости, при 
многоступенчатой скорости имеет приоритет 
ИНДИКАТОР Сотни: Выбор действия во время останова 
0: Параметр действителен 
1: Действительно во время работы, очищается после 
останова 
2: Действительно во время работы, очищается после 
получения команды stop 
ИНДИКАТОР Тысячи: Встроенные функции кнопок 
«Вверх/Вниз» и  встроенного потенциометра 

0x0000 ○
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0: Встроенные функции действительны 
1: Встроенные функции не действительны 

P08.43 

Скорость 
изменения 

частоты 
встроенного 

потенциометра 

0.01~10.00 с 0.10 с ○ 

P08.44 
Параметр 

управления 
клемм 

Вверх/Вниз 

0x00~0x221 
ИНДИКАТОР Единицы: Выбор частоты управления 
0: Включено 
1: Отключено 
ИНДИКАТОР Десятки: Выбор частоты управления 
0: Включены, когда P00.06=0 или P00.07=0 
1: Эффективно для всех уставок частоты 
2:Неэффективно для многоступенчатой скорости, при 
многоступенчатой скорости имеет приоритет 
ИНДИКАТОР Сотни: Выбор действия во время останова 
0: Установка эффективна 
1: Действительно во время работы, очищается после 
останова 
2: Действительно во время работы, очищается после 
получения команды stop 

0x000 ○ 

P08.45 
Клемма Вверх 

Шаг 
увеличения 

частоты 
0.01~50.00 Гц/с 0.50 Гц/с ○ 

P08.46 
Клемма Вниз 

Шаг 
уменьшения 

частоты 
0.01~50.00 Гц/с 0.50 Гц/с ○ 

P08.47 

Выбор 
действия при 

окончании 
задания 
частоты 

0x000~0x111 
ИНДИКАТОР Единицы: Выбор действия при цифровой 
регулировке частоты выключен. 
0: Сохранить при выключенном питании 
1: Сброс, когда питание выключено 
ИНДИКАТОР Десятки: Выбор действия при выключении 
частоты  по MODBUS 
0: Сохранить при выключенном питании 
1: Сброс, когда питание выключено 
ИНДИКАТОР Сотни: Выбор действия, когда установка 
других частот выключена 
0: Сохранить при выключенном питании 
1: Сброс, когда питание выключено 

0x000 ○ 

P08.48 
Максимальное 

энерго-
потребление 

Этот параметр используется для задания исходного 
значение потребляемой мощности. 
Исходное значение потребляемой мощности = 
P08.48*1000+ P08.49 
Диапазон уставки: P08.48: 0~59999 кВт 
Диапазон уставки: P08.49:0.0~999.9 кВт 

0 кВт ○ 

P08.49 
Минимальное 

энерго-
потребление 

0.0 кВт ○ 

P08.50 
Торможение 
магнитным 

потоком 

Этот код функции используется для включения 
магнитного потока. 
0: Отключено 
100~150: чем выше коэффициент, тем больше сила 
торможения. 
ПЧ может замедлить работу двигателя, увеличив 
магнитный поток. 
Энергия вырабатываемая двигателем во время 
торможения может быть преобразована в тепловую 
энергию, путем увеличения магнитного потока.  

0 ● 

P08.51 
Коэффициент 

входной 
мощности ПЧ 

Этот код функции используется для настройки 
отображаемого входного переменного тока ПЧ. 
Диапазон уставки: 0.00~1.00 

0.56 ○
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8.9. Группа P09  Управление PID 

P09.00 
Выбор 

источника 
задания PID 

Этот параметр определяет, что является источником 
задания PID. 
0: Панель управления (P09.01) 
1: Аналоговый вход AI1  
2: Аналоговый вход AI2 
3: Аналоговый вход AI3 
4: HDI 
5: Многоступенчатая скорость 
6: MODBUS 
7~9: Резерв 
Примечание: Многоступенчатая скорость описана в 
группе параметров P10. 

0 ○ 

P09.01 
Задание PID 

с панели 
управления 

Когда P09.00 = 0, установите значение обратной связи 
системы с панели управления. 
Диапазон уставки: -100.0%~100.0% 

0.0 % ○ 

P09.02 

Выбор 
источника 

обратной связи 
PID 

0: Аналоговый вход AI1 
1: Аналоговый вход AI2 
2: Аналоговый вход AI3 
3: Высокочастотный вход HDI 
4: MODBUS 
5~7: Резерв 

0 ○ 

P09.03 
Выбор 

компонентов 
выхода PID 

0: Выход PID является положительным: 
Когда сигнал обратной связи превышает значение PID, 
выходная частота ПЧ будет уменьшаться. 
1: Выход PID отрицательный: Когда сигнал обратной 
связи меньше, чем значение PID, выходная частота 
будет увеличиваться. 

0 ○ 

P09.04 
Пропорцио-

нальное 
усиление 

(Kp) 

Функция применяется к пропорциональному усилению P 
входа PID. 
Диапазон уставки: 0.00~100.00 

1.00 ○ 

P09.05 
Время 

Интегри-
рования 

(Ti) 

Этот параметр определяет скорость PID регулятора для 
выполнения интегрального регулирования PID. 
Диапазон уставки: 0.01~10.00 с 

0.10 с ○ 

P09.06 
Время 

дифферен-
цирования 

(Td) 

Этот параметр определяет время дифференцирования 
PID регулятора. 
Диапазон уставки: 0.01~10.00 с 

0.00 с ○ 

P09.07 Цикл выборки 
(T) 

Этот параметр означает цикл выборки обратной связи. 
Диапазон уставки: 0.00~100.00 с 0.10 с ○ 

P09.08 
Предел 

отклонения 
выхода PID 

Задает максимальное отклонение выхода PID. Как 
показано на диаграмме ниже, PID регулятор перестает 
работать во время выхода за пределы отклонения. 
Функция позволяет правильно отрегулировать точность и 
стабильность системы. 

Время 

Время 

Выходная 
частота

Заданное 
значение

Обратная связь Предел 
отклонения

Диапазон уставки: 0.0~100.0% 

0.0 % ○
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P09.09 
Верхний 

предел выхода 
PID 

Эти параметры используются для задания верхнего и 
нижнего предела выхода PID регулятора. 
100.0 % соответствует макс. частоте или макс. 
Напряжению (P04.31) 
Диапазон уставки: P09.09: P09.10~100.0% 
Диапазон уставки: P09.10: -100.0%~P09.09 

100.0 % ○ 

P09.10 Нижний предел 
выхода PID 0.0 % ○ 

P09.11 
Контроль 
наличия 

обратной связи 

При обнаружении значения обратной связи PID  меньше 
или равно установленному значению обратной связи и 
время обнаружения превышает заданное значение в 
P09.12, ПЧ сообщит, что «Ошибка обратной связи PID» и 
на дисплее будет отображаться PIDE. 

Выходная 
частота

Р09.11

t1 t2

Работа

Время 

Выход отказа

t1<t2 поэтому ПЧ продолжает работать

t2 = Р09.12

PIDE

PIDE

Диапазон уставки: P09.11: 0.0~100.0% 
Диапазон уставки: P09.12: 0.0~3600.0 с 

0.0 % ○ 

P09.12 
Время 

обнаружения 
потери 

обратной связи 
1.0 с ○ 

P09.13 
Выбор 

регулировки 
PID 

0x0000~0x1111 
ИНДИКАТОР Единицы: 
0: Сохранение интегрального регулирования, когда 
частота достигает верхнего или нижнего пределов; 
интегрирование показывает изменения между заданием 
и обратной связью, если она достигает внутреннего 
предела. Когда заданию и обратной связи, необходимо 
больше времени, чтобы компенсировать влияние 
непрерывной работы и интегрирование будет меняться. 
1: Останов интегрирования, когда частота достигает 
верхнего или нижнего пределов. Если интегрирование 
держит соотношение между заданием и обратной связью 
стабильно, то изменения интегрирования будут быстро 
меняться в зависимости от процесса. 
ИНДИКАТОР Десятки: 
0: То же самое с направлением вращения; если выход 
PID регулятора будет отличаться от текущего рабочего 
направления, то внутреннее выведет в 0 вынужденно.   
1: Противоположно параметру направления 
ИНДИКАТОР сотни: P00.08 равен 0 
0: Предел максимальной частоты 
1: Предел частоты A 
ИНДИКАТОР тысячи: 
0:Частота A+B, буфер частоты А отключен 
1:Частота A+B буфер частоты А отключен 
Время ACC/DEC определяется по времени  ACC  4 в 
параметре P08.04 

0x0001 ○ 

P09.14 

Пропорциона 
льное 

увеличение на 
низких 

частотах (Kp) 

0.00~100.00 1.00 ○ 

P09.15 Команда PID 
времени 

0.0~1000.0 с. 0.0 с. ○
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ACC/DEC 

P09.16 
Выходной 

фильтр 
времени PID 

0.000~10.000 с. 0.000 с. ○
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8.10. Группа P10  PLC и многоступенчатое управление скоростью 

P10.00 PLC 

0: Останов после пуска. ПЧ должен снова получить 
команду пуск после окончания цикла. 
1: Запуск на конечное значение после останова. 
2: Цикл работы. ПЧ работает до получения команды stop 
в замкнутом цикле 

0 ○ 

P10.01 Выбор памяти 
PLC 

0: Нет памяти при потере напряжения питания 
1: Память при потере；напряжения питания: PLC 
записывает запущенные шаги и циклы при потере 
напряжения питания. 

0 ○ 

P10.02 Многоступенча-
тая скорость 0 

100,0% установки соответствует макс. Частоте P00.03. 
При выборе управления от PLC, установите P10.02 ~ 
P10.33 для определения частоты и направления для 
всех шагов. 

Время 
торможения
2 ступени

Время разгона
2 ступени

Примечание: Символ многоступенчатой скорости 
определяет направление работы PLC. Отрицательное 
значение означает обратного вращения. 

Многоступенчатая скорость находятся в диапазоне -- 
fmax ~ fmax и она может быть отрицательной. 
В ПЧ серии GD200A можно задать 16 шагов скорости, 
выбрав комбинации с помощью клемм 1 ~ 4, 
соответствующие скорости от 0 до скорости 15. 

Выходная частота

ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ ВКЛ

ВКЛВКЛВКЛВКЛ

ВКЛ ВКЛ

ВКЛ

Когда S1=S2=S3=S4=OFF, частота задается с помощью 
P00.06. Выбирайте многоступенчатую скорость с 
помощью сочетания 16 кодов, задаваемых 
переключателями S1, S2, S3, и S4. 
ЗаRUN и останов выполнения многоступенчатой 
скоростью определяется кодом функции P00. 
Соотношения между клеммами S1, S2, S3, S4 и 
многоступенчатыми скоростями следующие: 

S1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 
S2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 
S3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 

0.0 % ○ 

P10.03 Продолжитель-
ность работы 0 0.0 с ○ 

P10.04 Многоступенча-
тая скорость 1 0.0% ○ 

P10.05 Продолжитель-
ность работы 1 0.0 с ○ 

P10.06 Многоступенча-
тая скорость 2 0.0 % ○ 

P10.07 Продолжитель
ность работы 2 0.0 с ○ 

P10.08 Многоступенча-
тая скорость 3 0.0 % ○ 

P10.09 Продолжитель-
ность работы 3 0.0 с ○ 

P10.10 Многоступенча-
тая скорость 4 0.0 % ○ 

P10.11 Продолжитель-
ность работы 4 0.0 с ○ 

P10.12 Многоступенча-
тая скорость 5 0.0% ○ 

P10.13 Продолжитель-
ность работы 5 0.0 с ○ 

P10.14 Многоступенча-
тая скорость 6 0.0 % ○ 

P10.15 Продолжитель-
ность работы 6 0.0 с ○ 

P10.16 Многоступенча-
тая скорость 7 0.0 % ○ 

P10.17 Продолжитель-
ность работы 7 0.0 с ○ 

P10.18 Многоступенча-
тая скорость 8 0.0 % ○ 

P10.19 Продолжитель-
ность работы 8 0.0 с ○ 

P10.20 Многоступенча-
тая скорость 9 0.0 % ○ 

P10.21 Продолжитель-
ность работы 9 0.0 с ○ 

P10.22 Многоступенча-
тая скорость 10 0.0 % ○ 

P10.23 
Продолжитель-
ность работы 

10 
0.0 с ○ 

P10.24 Многоступенча-
тая скорость 11 0.0 % ○ 

P10.25 
Продолжитель-
ность работы 

11 
0.0 с ○
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P10.26 Многоступенча-
тая скорость 12 

S4 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 
Шаг 0 1 2 3 4 5 6 7 
S1 OFF ON OFF ON OFF ON OFF ON 
S2 OFF OFF ON ON OFF OFF ON ON 
S3 OFF OFF OFF OFF ON ON ON ON 
S4 ON ON ON ON ON ON ON ON 

Шаг 8 9 10 11 12 13 14 15 
Диапазон уставки: P10.(2n,1<n<17): -100.0~100.0% 
Диапазон уставки: P10.(2n+1, 1<n<17):  0.0~6553.5 с 
(мин) 

0.0 % ○ 

P10.27 
Продолжитель-
ность работы 

12 
0.0 с ○ 

P10.28 Многоступенча-
тая скорость 13 0.0 % ○ 

P10.29 
Продолжитель-
ность работы 

13 
0.0 с ○ 

P10.30 Многоступенча-
тая скорость 14 0.0 % ○ 

P10.31 
Продолжитель-
ность работы 

14 
0.0 с ○ 

P10.32 Многоступенча-
тая скорость 15 0.0 % ○ 

P10.33 
Продолжитель-
ность работы 

15 
0.0 с ○ 

P10.34 

PLC шаги 0~7 
выбор времени 

разгона/ 
торможения 

ACC/DEC 

Ниже приводится подробная инструкция: 
Код 
функции Binary bit Шаг ACC/

DEC0 
ACC/
DEC1 

ACC/
DEC2 

ACC/ 
DEC3 

P10.34 

BIT1 BIT0 0 00 01 10 11 

BIT3 BIT2 1 00 01 10 11 

BIT5 BIT4 2 00 01 10 11 

BIT7 BIT6 3 00 01 10 11 

BIT9 BIT8 4 00 01 10 11 

BIT11 BIT10 5 00 01 10 11 

BIT13 BIT12 6 00 01 10 11 

BIT15 BIT14 7 00 01 10 11 

P10.35 

BIT1 BIT0 8 00 01 10 11 

BIT3 BIT2 9 00 01 10 11 

BIT5 BIT4 10 00 01 10 11 

BIT7 BIT6 11 00 01 10 11 

BIT9 BIT8 12 00 01 10 11 

BIT11 BIT10 13 00 01 10 11 

BIT13 BIT12 14 00 01 10 11 

BIT15 BIT14 15 00 01 10 11 
После того, как пользователь выбрал соответствующее время 
АСС/DEC, объединение 16 двоичных бит будет преобразовано 
в десятичный бит, а затем установлены соответствующие коды 
функций. 
Диапазон уставки: -0x0000~0xFFFF 

0x0000 ○ 

P10.35 

PLC шаги 8~15 
выбор 

Времени 
разгона/ 

торможения 
ACC/DEC 

0x0000 ○ 

P10.36 
Выбор способа 

перезаRUNа 
PLC 

0: Перезапустите от первого шага; останов во время заRUNа 
(причины: команда «Стоп», «ошибка», выключение питания), 
запустить из первого шага после перезагрузки. 
1: Продолжение работы на частоте останова; останов во время 
работы (причина: команда «Стоп», ошибка), ПЧ запишет время 
работы и  автоматически, введет шаг после перезаRUNа и 
сохранит работу на заданной частоте. 

0 ¤ 

P10.37 
Выбор единицы 

времени при 
многоступенчатой 

скорости 

0: Секунды；время работы измеряется в секундах 
1: Минуты；время работы измеряется в минутах 0 ¤ 
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8.11. Группа P11  Параметры защиты 

P11.00 Защита от 
потери фазы 

0x00~0x111 
ИНДИКАТОР Единицы: 
0: Отключить защиту от потери входных фаз 
1: Включить защиту от потери входных фаз 
ИНДИКАТОР Десятки: 
0: Отключить защиту от потери входных фаз 
1: Включить защиту от потери входных фаз 
ИНДИКАТОР Сотни: 
0: Отключить аппаратную защиту от потери входных фаз 
1: Включить аппаратную защиту от потери входных фаз 

111 ○ 

P11.01 

Выбор 
функции 

Уменьшение 
частоты при 
внезапной 

потери 
мощности 

0: Включено 
1: Отключено 0 ○ 

P11.02 

Коэффициент 
снижения 

частоты при 
внезапном 

отключении 
питания 

Диапазон уставки: 0.00 Гц/с~P00.03 (Максимальная 
частота) 
После внезапной потери мощности сети напряжение на 
DC-шине падает до точки уменьшения частоты, ПЧ
начинает уменьшать рабочую частоту по параметру
P11.02, подайте напряжение на ПЧ снова.

Степень напряжения 230 В 380 В 660 В 
Точка снижения 
частоты при внезапном 
отключении питания 

260 В 460 В 800 В 

Примечание: 
1. Отрегулируйте параметр правильно, чтобы избежать
останова, вызванного защитой ПЧ во время
переключения в сети.
2. Этой функцией можно включить запрет защиты по
входному напряжению

10.00 Гц/с ○ 

P11.03 

Выбор 
функции 

защиты от 
повышенного 
напряжения 

при 
уменьшении 

выходной 
частоты 

0: Отключено 
1: Включено 

Выходная частота

Выходной ток

Время 

Время 

Точка защиты от 
перенапряжения и 
потери скорости

1 ○ 

P11.04 

Защита от 
повышенного 
напряжения 

при 
уменьшении 

выходной 
частоты 

120~150% (напряжение DC – шины) (380В) 140 % 

○ 
120~150% ( напряжение DC – шины) (230В) 120 % 

P11.05 Выбор предела 
по току Во время работы ПЧ эта функция обнаруживает 

выходной ток и сравнивает его пределом, 
установленном в P11.06. 

1 ¤ 

P11.06 
Автомати-

ческий уровень 
предела 
по току 

G motor: 
160.0 % ¤ 
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P11.07 

Установление 
понижающего 
коэффициента 
в пределе по 

току 

Время 

Время 

Выходная частота

Выходной ток, А

Задание 
частоты

Ограничение 
тока

Ускорение Постоянная 
скорость

Диапазон уставки: P11.05: 
0: Отключено 
1: Предел включен 
2: Предел недопустим при постоянной скорости 
Диапазон уставки: P11.06:50.0~200.0% 
Диапазон уставки: P11.07:0.00~50.00 Гц/с 

10.00 Гц/с ¤ 

P11.08 

Предупре-
дительный 
аварийный 

сигнал 
перегрузки 

двигателя или 
ПЧ 

Выходной ток ПЧ или двигателя выше P11.09, и 
длительность времени выше P11.10, то будет выведен 
предварительный аварийный сигнал перегрузки. 

Время 

Время 

Y, RO1, RO2

Выходной ток, А

Уровень 
перегрузки

Время 
предупре-
ждения

Диапазон уставки: P11.08: 
Включение и определение предварительного аварийного 
сигнала перегрузки ПЧ или двигателя. 
Диапазон уставки: 0x000~0x131 
ИНДИКАТОР Единицы: 
0: Предварительный аварийный сигнал перегрузки 
двигателя, соответствует номинальному току двигателя 
1: Предварительный аварийный сигнал перегрузки ПЧ, 
соответствует номинальному току ПЧ 
ИНДИКАТОР Десятки: 
0: ПЧ продолжает работать после предварительного 
сигнала о недогрузке 
1: ПЧ продолжает работать после предварительного 
аварийного сигнала недогрузки и заRUNа после сигнала 
ошибка по перегрузке 
2: ПЧ продолжает работать после предварительного 
аварийного сигнала недогрузки и заRUNа после сигнала 
ошибка по недогрузке 
3. ПЧ останавливается, когда перегрузка или недогрузка
ИНДИКАТОР Сотни:
0: Обнаружение все время
1: Обнаружение при постоянной работе
Диапазон уставки:  P11.09: P11.11~200%
Диапазон уставки: P11.10: 0.1~60.0 с

0x000 ○ 

P11.09 

Уровень 
тестирования 
аварийного 

предупредите-
льного сигнала 

G motor: 
150 % ○ 

P11.10 
Время 

обнаружения 
предваритель-
ной перегрузки 

1.0 с ○ 

P11.11 
Уровень 

обнаружения 
предварительн

Если выходной ток ПЧ меньше чем P11.11, и время 
выходит за P11.12, то ПЧ будет выводить 
предварительный аварийный сигнал о недогрузке 

50 % ○
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ого аварийного 
сигнала о 

недогрузке 

Диапазон уставки:P11.11: 0~P11.09 
Диапазон уставки:P11.12: 0.1~60.0 с 

P11.12 

Время 
обнаружения 

предварительн
ого аварийного 

сигнала о 
недогрузке 

1.0 с ○ 

P11.13 

Выбор 
действия 

выходных 
клемм при 

ошибке 

Выберите действие выходных клемм при пониженном 
напряжении и сбросе ошибки 
0x00~0x11 
ИНДИКАТОР Единицы: 
0: Действие при ошибке «Пониженное напряжение» 
1: Нет действия 
ИНДИКАТОР Десятки: 
0: Действия во время автоматического сброса 
1: Нет действия 

0x00 ○ 

P11.14 
Определение 
отклонения 

скорости 
0.0~50.0% 
Установите уровень обнаружения отклонения скорости 10.0 % ● 

P11.15 
Время 

обнаружения 
отклонения 

скорости 

Этот параметр используется для задания времени 
обнаружения отклонения скорости. 

Время 

Работа 

T1 T2

Выход отказа dEu

Скорость вращения

Измеряемое 
значение

Установленное 
значение

Т1 < Т2, поэтому ПЧ продолжает работать
T2 = P11.13

Диапазон уставки: P11.08: 0.0~10.0 с 

0.5 с ○ 

P11.16 
Выбор 

функций 
расширения 

0x00~0x11 
ИНДИКАТОР Единицы: Выбор уменьшения  частоты при 
падении напряжения 
 0: Отключено 
1: Включено 
ИНДИКАТОР Десятки: Шаг 2 время ACC/DEC (опция) 
0: Шаг 2 время ACC/DEC (опция) отключено 
1: Шаг 2 время ACC/DEC (опция) включено，при частоте 
пуска P08.36, время  перехода ACC/DEC шаг 2 ACC/DEC 

00 ○ 

Группа P12    Резерв 
Группа P13    Резерв 



RI200A • 98 

8.12. Группа P14  Протоколы связи 

P14.00 Адрес ПЧ 

Диапазон уставки:1~247 
Когда ведущее устройство пишет фрейм, 
коммуникационный адрес ведомого устройства 
устанавливается в 0; широковещательный адрес 
является коммуникационным адресом. Все ведомые 
устройства по MODBUS могут принять кадр, но не 
отвечают. 
Адрес ПЧ является уникальным в сети связи. Это 
является основополагающим для связи точка-точка 
между верхним монитором и привод. 
Примечание: Адрес ведомого ПЧ нельзя задать 0. 

1 ○ 

P14.01 Скорость связи 

Установите скорость цифровой передачи данных между 
верхним монитором и ПЧ. 
0: 1200BPS 
1: 2400BPS 
2: 4800BPS 
3: 9600BPS 
4: 19200BPS 
5: 38400BPS 
Примечание: Скорость передачи данных между верхним 
монитором и ПЧ должны быть одинаковыми. В 
противном случае сообщение не принимается. Чем 
больше скорость, тем быстрее скорость связи. 

0 ○ 

P14.02 
Настройка 
проверки 

цифровых 
битов 

Формат данных между верхним монитором и ПЧ должны 
быть одинаковыми. В противном случае сообщение не 
принимается 
0: Нет проверки (N,8,1) для RTU 
1: Нечет (E,8,1) для RTU 
2: Чет (O,8,1) для RTU 
3: Нет проверки (N,8,2) для RTU 
4: Нечет (E,8,2) для RTU 
5: Чет (O,8,2) для RTU 
6: Нет проверки (N,7,1) для ASCII 
7: Чет (E,7,1) для ASCII 
8: Нечет (O,7,1) для  ASCII 
9: Нет проверки (N,7,2) для ASCII 
10: Чет (E,7,2) для r ASCII 
11: Нечет(O,7,2) для ASCII 
12: Нет проверки (N,8,1) для ASCII 
13: Чет (E,8,1) для ASCII 
14: Нечет (O,8,1) для ASCII 
15: Нет проверки (N,8,2) для ASCII 
16: Чет (E,8,2) для ASCII 
17: Нечет (O,8,2) для ASCII 

1 ○ 

P14.03 Задержка 
ответа 

0~200 мс 
Это означает промежуток времени между временем, 
когда ПЧ получает данные и посылает его в PLC или 
другому ПЧ и полученным ответом. 

5 ○ 

P14.04 
Время 

обнаружения 
ошибок связи 

0.0 (Недопустимо),0.1~60.0 с 
Когда код функции имеет значение 0.0, это 
недопустимый параметр, для коммуникаций связи. 
Когда код функции устанавливается в 0, и если интервал 
времени между двумя сообщениями превышает, то 
система сообщит «Ошибка RS-485» (CE). 
Как правило, установите его в 0; Установите как 
параметр для постоянной связи и мониторинга состояния 
связи. 

0.0 с ○ 

P14.05 
Обработка 

ошибок 
передачи 

0: Сигнализация и свободный останов 
1: Нет тревоги и продолжение работы 
2: Без сигнализации и останов, согласно режимов 

0 ○
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останова (только под контролем связи) 
3: Без сигнализации и останов, согласно режимов 
останова (при всех режимах управления) 

P14.06 
Выбор 

действия 
обработки 
сообщения 

0x00~0x11 
ИНДИКАТОР Единицы: 
0: Операции с ответом: ПЧ будет реагировать на все 
команды чтения и записи от верхнего монитора. 
1: Операции без ответа; ПЧ реагирует только на команды 
чтение за исключением команду записи ПЧ. 
ИНДИКАТОР Десятки: (Резерв) 

0x00 ○ 

P14.07 Резерв ● 
P14.08 Резерв ● 

Группа P15   Резерв 
Группа P16   Резерв 
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8.13. Группа P17  Мониторинг 

P17.00 Заданная 
частота 

Отображение заданной частоты на дисплее ПЧ 
Диапазон: 0.00 Гц~P00.03 0.00 Гц ● 

P17.01 Выходная 
частота 

Отображение выходной частоты на дисплее ПЧ 
Диапазон: 0.00 Гц~P00.03 0.00 Гц ● 

P17.02 
Кривая 

заданной 
частоты 

Отображение кривой заданной частоты на дисплее ПЧ 
Диапазон: 0.00 Гц~P00.03 0.00 Гц ● 

P17.03 Выходное 
напряжение 

Отображение выходного напряжения на дисплее ПЧ 
Диапазон: 0~380 В 0 В ● 

P17.04 Выходной ток Отображение выходного тока на дисплее ПЧ 
Диапазон: 0.0~860.0 A 0.0 А ● 

P17.05 
Скорость 
вращения 
двигателя 

Отображение скорости вращения двигателя на дисплее 
ПЧ. 
Диапазон: 0~65535 об/мин 

0 об/мин ● 

P17.06 Текущий ток Отображение текущего тока на дисплее ПЧ 
Диапазон: 0~860.0 А 0.0 А ● 

P17.07 
Ток 

намагни-
чивания 

Отображение тока намагничивания на 
дисплее ПЧ 
Диапазон: 0.0~860.0 A 

0.0 A ● 

P17.08 Мощность 
двигателя 

Отображение мощности двигателя на 
дисплее ПЧ.  
Диапазон: -300.0%~300.0% 
(Номинальный ток двигателя) 

0.0% ● 

P17.09 Выходной 
момент 

Отображение текущего выходного момента ПЧ на 
дисплее. 
 Диапазон: -250.0~250.0% 

0.0% ● 

P17.10 
Оценочная 

частота 
двигателя 

Оценки частоты двигателя при векторном управлении в 
разомкнутом контуре 
Диапазон: 0.00~ P00.03 

0.00 Гц ● 

P17.11 Напряженние 
DС-шины 

Отображение текущего напряжение 
DС-шины ПЧ 
Диапазон: 0.0~540 В 

0 В ● 

P17.12 
Состояние 

входных клемм 
и переключа-

телей 

Отображение текущего состояния входных клемм и 
переключателей ПЧ 

BIT
8 

BIT
7 

BIT
6 

BIT
5 

HDI S8 S7 S6 
BIT
4 

BIT
3 

BIT
2 

BIT
1 

BIT
0 

S5 S4 S3 S2 S1 
Диапазон: 0000~00FF 

0 ● 

P17.13 

Состояние 
выходных 

клемм и 
переключа-

телей 

Отображение текущего состояния выходных клемм и 
переключателей ПЧ 

BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 
RO2 RO1 HDO Y 

Диапазон: 0000~000F 

0 ● 

P17.14 Цифровая 
регулировка 

Отображение на дисплее цифровой регулировки с 
панели управления 
Диапазон: 0.00 Гц~P00.03 

0.00 Гц ●
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P17.15 Крутящий 
момент 

Отображение крутящего момента, учитывая процент ток. 
Номинальный крутящий момент двигателя. 
Диапазон: -300.0%~300.0% 
(Номинальный ток двигателя) 

0.0 % ● 

P17.16 Линейная 
скорость 

Отображение на дисплее текущей линейной скорости. 
Диапазон: 0~65535 0 ● 

P17.17 Длина Отображение на дисплее текущих значений длины 
Диапазон: 0~65535 0 ● 

P17.18 Подсчет 
значений 

Отображение на дисплее текущих значений подсчета 
Диапазон: 0~65535 0 ● 

P17.19 AI1 входное 
напряжение 

Сигнал аналогового входа AI1 
Диапазон: 0.00~10.00 В 0.00 В ● 

P17.20 AI2 входное 
напряжение 

Сигнал аналогового входа AI2 
Диапазон: 0.00~10.00 В 0.00 В ● 

P17.21 AI3 входное 
напряжение 

Сигнал аналогового входа A I3 
Диапазон: -10.00~10.00 В 0.00 В ● 

P17.22 Частота входа 
HDI 

Частота входа HDI 
Диапазон: 0.00~50.00 кГц 0.00 кГц ● 

P17.23 Заданное 
значение PID 

Заданное значение PID 
Диапазон: -100.0~100.0% 0.0 % ● 

P17.24 Значение 
ответа PID 

Значение ответа PID 
Диапазон: -100.0~100.0% 0.0 % ● 

P17.25 
Коэффициент 

мощности 
двигателя 

Коэффициент мощности двигателя. 
Диапазон: -1.00~1.00 0.0 ● 

P17.26 Время работы 
ПЧ 

Отображение на дисплее время работы ПЧ. 
Диапазон:0~65535 мин 0 мин ● 

P17.27 
PLC и текущие 

шаги 
многоступенча
той скорости 

Отображение на дисплее состояния PLC и текущих 
шагов многоступенчатой скорости 
Диапазон: 0~15 

0 ● 

P17.28 Резерв 
P17.29 Резерв 
P17.30 Резерв 
P17.31 Резерв 
P17.32 Резерв 
P17.33 Резерв 
P17.34 Резерв 

P17.35 Входной ток ПЧ Отображениие на дисплее входного тока ПЧ. 
Диапазон: 0.0~40.0 A 0 ● 

P17.36 Выходной 
момент 

Отображениие на дисплее выходного момента. 
Положительное значение - двигатель, отрицательное 
значение - генератор. 
Диапазон: -300.0 Нм~300.0 Нм 

0 ● 

P17.37 
Подсчет 

перегрузки 
двигателя 

0~100 (100 соответствует ошибке OL1) 0 ● 

P17.38 Выход PID -100.00~100.00% 0.00% ●

P17.39 
Неправильная 

загрузка 
параметров 

0.00~99.99 0.00 ●
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8.14. Группа P24  Режим водоснабжение 

P24.00 

Выбор 
включения 

режима 
водоснабжения 

0: Отключено 
1: Включено 

0 ◎ 

P24.01 Источник 
обратной связи 

0: Значение параметра AI1 
1: Значение параметра AI2 
2: Значение параметра AI3 
3: Значение параметра HDI 

0 ○ 

P24.02 Режим «Сон» 0: Режим «Сон» при заданной частоте < P24.03 
1: Режим «Сон» по давлению обратной связи >P24.04 

0 ◎ 

P24.03 Частота RUNа в 
режиме «Сон» 0.00~P0.03 (максимальная частота) 10.00 Гц ○ 

P24.04 
Стартовое 
давление в 

режиме «Сон» 
0.00~100.0% 50.0 % ○ 

P24.05 Время задержки 
режима «Сон» 0.0~3600.0 с 5.0 с ○ 

P24.06 
Пробуждение из 
режима «Сон» 

0: Пробуждение при заданной частоте > P24.07 
1: Пробуждение по давлению обратной связи <P24.08 

0 ◎ 

P24.07 Частота 
пробуждения 0.00~P0.03 (максимальная частота) 20.00 Гц ○ 

P24.08 
Значение 

параметра при 
пробуждении 

0.00~100.0% 10.0 % ○ 

P24.09 Минимальное 
время сна 0.00~100.0% 10.0 % ○ 

P24.10 Вспомогатель-
ный двигатель 

P24.10~P24.12 до трех двигателей, для создания 
простой системы водоснабжения. 
Output frequency 

of the motor 

=the upper 
frequency ?

Aauxiliary motor start , 
begin delay counting 

Y

Reach the 
start delay 

time

Start the auxiliary 
motor 1 and 2

=the lower 
frequency ?

N Y

Aauxiliary motor stop , 
begin delay counting 

Reach the 
stop delay 

time 

Stop the auxiliary 
motor 1 and 2

Y Y

End 

N

N N

P24.10 используется для выбора вспомогательных 
двигателей. 
0: Нет доп. двигателей 
1: Доп. двигатель 1 
2: Доп. двигатель 2 
3: Доп. двигатель 1 и 2 
Диапазон уставки P24.11: 0.0~3600.0 с 
Диапазон уставки P24.12: 0.0~3600.0 с 

0 ○ 

P24.11 
Время задержки 
RUN/стоп доп. 
Двигателя 1 

5.0 с ○ 

P24.12 
Время задержки 
RUN/стоп доп. 
Двигателя 2 

5.0 с ○ 

P24.13 Резерв 0~1 0 ● 

P24.14 Резерв 0~1 0 ● 

P24.15 Резерв 0~1 0 ●
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P24.16 Резерв 0~1 0 ● 

P24.17 Резерв 0~1 0 ● 

P24.18 Резерв 0~1 0 ● 

P24.19 Резерв 0~1 0 ●



RI200A • 104 

9. КОДЫ ОТКАЗОВ

9.1. Индикация ошибок 
Ошибки отображаются на ИНДИКАТОРЕ - дисплея. Когда на дисплее горит АВАРИЯ, то ПЧ 

находиться в состоянии ошибки или предупреждения. Используя информацию, приведенную в 
настоящей главе, для большинства предупреждений и ошибок причины выявлены и указаны 
способы исправления. Если нет, свяжитесь с технической службой компании  

9.2. История неисправностей 
Коды функций P07.27 ~ P07.32 хранят 6 последних ошибок. Коды функций P07.33 ~ P07.40, 

P07.41 ~ P7.48, P07.49 ~ P07.56 показывают данные при работе ПЧ, когда произошли последние 3 
неисправности. 

9.3. Инструкция по кодам ошибок и их устранению 
Выполните следующие действия после появления ошибки ПЧ: 

1. Убедитесь в том, что панель управления работает и есть индикация. Если нет, пожалуйста,
свяжитесь с технической службой компании INVT.
2. Если панель управления работает, то проверьте параметр P07 и сохраните соответствующие
параметры зарегистрированных неисправностей для подтверждения реального состояния, при
текущей неисправности.
3. В таблице 9-1 приведены описания ошибок (неисправностей) и методы их устранения.
4. Устраните ошибку (неисправность).
5. Проверьте, чтобы неисправность была устранена и осуществите сброс ошибки (неисправности)
для заRUNа ПЧ. См. п. 9.4.

Примечание:  В случае необходимости обращения к местному дистрибьютору или к заводу-
изготовителю по вопросам возникновения отказов, всегда записывайте всю информацию и коды 
всех отказов, отображаемых на панели управления. 

Таблица 9-1. Коды отказов 

Код ошибки Тип ошибки Возможная причина Способ устранения 

OUt1 IGBT  
Ошибка фазы - U 1. Время разгона слишком мало.

2. Неисправность GBT.
3. Нет контакта при подключении
кабеля.
4. Заземление отсутствует.

1. Увеличьте время  разгона АСС.
2. Замените модуль IGBT.
3. Проверьте подключения.
4. Осмотрите внешнее оборудование и
устраните неисправности.

OUt2 IGBT  
Ошибка фазы - V 

OUt3 IGBT  
Ошибка фазы - W 

OC1 Сверхток при разгоне 1. Время разгона или
торможения  слишком большое.
2. Напряжение сети велико.
3. Мощность ПЧ слишком мала.
4. Переходные процессы
нагрузки или неисправность.
5. Короткое замыкание на землю
или потеря фазы
6. Внешнее вмешательство.

1. Увеличить время разгона
2. Проверьте напряжение питания
3. Выберите ПЧ с большей мощностью
4. Проверьте нагрузку и наличие
короткого замыкания.
5. Проверьте конфигурацию выхода.
6. Проверить, если есть сильные
помехи.

OC2 Сверхток при торможении 

OC3 Сверхток при постоянной 
скорости 

OV1 Повышенное напряжение 
при разгоне 

1. Входное напряжение не
соответствует параметрам ПЧ.
2. Существует большая энергия
торможения (генерация). 

1. Проверьте входное напряжение
2. Проверьте время разгона/торможения OV2 Повышенное напряжение 

при торможении 

OV3 Повышенное напряжение 
при постоянной скорости 

UV Пониженное напряжение 
 DC - шины 

Напряжение питания слишком 
низкое. Проверьте входное напряжение 
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OL1 Перегрузка двигателя 

1. Напряжение питания слишком
низкое.
2. Неверный параметр,
номинальный ток двигателя.
3. Большая нагрузка на
двигатель.

1. Проверьте входное напряжение
2. Установите правильный ток двигателя
3. Проверьте нагрузку

OL2 Перегрузка ПЧ 

1. Разгон слишком быстрый
2. Заклинивание двигателя
3. Напряжение питания слишком
низкое.
4. Нагрузка слишком велика.
5. Долгая работа на низкой
скорости при векторном
управлении

1. Увеличьте время разгона
2. Избегайте перегрузки после останова.
3. Проверьте входное напряжение и
мощность двигателя
4. Выберете ПЧ большей мощности.
5. Проверьте правильность выбора
двигателя.

OL3 Электрическая перегрузка 
Предварительная сигнализация 
перегрузки согласно заданному 
параметру 

Проверьте нагрузку и точку 
предупредительной перегрузки. 

SPI Потеря входных фаз Потеря фазы или колебания 
напряжения входных фаз R,S,T 

1. Проверьте входное напряжение
2. Проверьте правильность монтажа

SPO Потеря выходных фаз Потеря выходных фаз U,V,W 
(ассиметричная нагрузка) 

1. Проверьте выход ПЧ
2. Проверьте кабель и двигатель

OH1 Перегрев выпрямителя 1. Затор в вентиляционном
канале или повреждение
вентилятора
2. Температура окружающей
среды слишком высока.
3. Слишком большое время
заRUNа.  

1. Обратитесь к решению по сверхтоку,
см. ОС1, ОС2, ОС3
2. Проверьте воздухотвод или замените
вентилятор
3. Уменьшите температуру окружающей
среды
4. Проверить и восстановить
воздухообмен
5. Проверьте мощность нагрузки
6. Замените модуль IGBT
7. Проверить плату управления

OH2 Перегрев IGBT 

EF Внешняя неисправность Клемма SIn  
Внешняя неисправность Проверьте состояние внешних клемм 

CE Ошибка связи 

1. Неправильная скорость в
бодах.
2. Неисправность в кабеле связи.
3. Неправильный адрес
сообщения.
4.Сильные помехи в связи.

1. Установить правильную скорость
2. Проверьте кабель связи
3. Установить правильный адрес связи.
4. Замените кабель или улучшите
защиту от помех.

ItE Ошибка при обнаружении 
тока 

1. Неправильное подключение
платы управления
2.Отстутствует вспомогательное
напряжение
3. Неисправность датчиков тока
4. Неправильное измерение
схемы.

1. Проверьте разъем
2. Проверьте датчики
3. Проверьте плату управления

tE Ошибка автонастройки 

1. Мощность двигателя не
соответствует мощности ПЧ
2. Параметры двигателя
неверны. 
3. Большая разница между
параметрами автонастройки и
стандартными параметрами
4. Время автонастройки вышло

1. Установите параметры с шильдика
двигателя
2. Уменьшите нагрузку двигателя и
повторите автонастройку 
3. Проверьте соединение двигателя и
параметры.
4. Проверьте, что верхний предел
частоты выше 2/3 номинальной частоты.

EEP Ошибка EEPROM 
1. Ошибка контроля записи и
чтения параметров
2. Неисправность EEPROM

1. Нажмите СТОП/СБРОС для сброса
2. Замените панель управления

PIDE Ошибка обратной связи 
PID  

1.Обратная связь PID отключена
2. Обрыв источника обратной
связи  PID

1. Проверить сигнал обратной связи PID
2. Проверьте источник обратной связи
PID
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bCE Неисправен тормозной 
модуль 

1. Неисправность тормозной
цепи или обрыв тормозных
кабелей
2. Недостаточно мощности
внешнего тормозного резистора

1. Проверьте тормозной блок и
замените тормозные кабели
2. Увеличить мощность тормозного
резистора

ETH1 Ошибка  
Короткое замыкание 1 

1. Короткое замыкание выхода
ПЧ на землю.
2. Ошибка в цепи обнаружения
тока.

1. Проверьте подключение двигателя
2. Проверьте датчики тока
3. Замените плату управления

ETH2 Ошибка  
Короткое замыкание 2 

1. Короткое замыкание выхода
ПЧ на землю.
2. Ошибка в цепи обнаружения
тока.

1. Проверьте подключение двигателя
2. Проверьте датчики тока
3. Замените плату управления

dEu Ошибка 
 Отклонение скорости Слишком большая нагрузка. 

1. Проверьте нагрузку. Увеличить время
обнаружения.
2. Проверить, что все  параметры
управления нормальны.

STo Ошибка 
Несогласованность 

1. Параметры управления не
установлены для синхронных
двигателей.
2. Параметры автонастройки не
подходят.
3. ПЧ не подключен к двигателю.

1. Проверьте нагрузку
2. Проверьте правильность установки
параметров управления.
3. Увеличьте время обнаружения
несогласованности.

END Время достигло заводской 
настройки 

Фактическое время работы ПЧ 
превышает внутренний параметр 
времени работы.  

Запросите поставщика и настройте 
заново продолжительность работы. 

PCE Сбой связи с панелью 
управления 

1. Обрыв проводов
подключаемых к панели
управления.
2. Провода слишком длинные и
подвержены помехам.
3. Существует неисправность
цепи в клавиатуре и основной
плате.

1. Проверьте провода панели
управления.
2. Проверить окружающую среду и
устраните источник помех.
3. Проверьте оборудование и запросите
проведение сервисного обслуживания.

DNE Ошибка загрузки 
параметров 

1. Обрыв проводов
подключаемых к панели
управления.
2. Провода слишком длинные и
подвержены помехам.
3. Ошибка хранения данных в
панели управления.

1. Проверьте провода панели
управления и убедитесь, есть ли
ошибка.
2. Проверьте оборудование и запросите
проведение сервисного обслуживания.
3. Повторно загрузите данные в панель
управления. В случае повтора
обратитесь в сервисную службу
компании  INVT

LL Ошибка  
Электронная недогрузка 

ПЧ сообщает о предварительном 
сигнале по недогрузке, согласно 
установленным значениям.  

Проверьте нагрузку и недогрузку в 
предупредительной точке.  

PoFF Отключение питания системы 
Отключение питания системы или 

напряжение DC – шины слишком низкое 
Проверьте питающее напряжение 

9.4. Как сбросить ошибку? 
Сброс можно осуществить с помощью кнопки STOP/RST, цифровой вход или 

отключить/включить напряжение питания. Когда ошибка сброшена, то можно перезапустить ПЧ и 
двигатель.  
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10. ВЕНТИЛЯТОР ОХЛАЖДЕНИЯ

Режим управления вентилятором (Fan control, P08.39) 

Эта функция позволяет задать режим работы охлаждающего вентилятора 
преобразователя частоты. Можно выбрать: 

0. Режим управления в зависимости от температуры.
1. Режим постоянной работы, при котором вентилятор включается одновременно с

включением питания преобразователя частоты.

Вентилятор имеет минимальную продолжительность 25 000 часов работы. Фактическая
продолжительность зависит от использования ПЧ и температуры окружающей среды. 

Часы работы можно посмотреть в P07.14 (время работы ПЧ). 
Неисправность вентилятора может быть предсказано из-за увеличения шума от 

подшипников вентилятора. Если ПЧ эксплуатируется в важной части процесса, замена 
вентилятора рекомендуется после того, как эти симптомы появляются. Вентиляторы для замены 
доступны в компании INVT. 

 Прочтите и следуйте указаниям в главе Меры предосторожности.
Игнорирование инструкций может причинить телесные повреждения или
смерть, или повреждение оборудования.

1. Остановите ПЧ и отключите его от источника питания переменного тока и подождите по
крайней мере время обозначено на ПЧ.
2. С помощью отвертки поднимите держатель вентилятора немного вверх от передней крышки.
3. Отключите кабель вентилятора.
4. Удалите держатель вентилятора из петли.
5. Установить новый держатель вентилятора, включая вентилятор в обратном порядке.
6. Подключите питание.
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11. ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБСЛУЖИВАНИЕ

Мы рекомендуем регулярно проводить обслуживание, чтобы убедиться в нормальной
работе привода и продлить его срок эксплуатации. Периодичность обслуживания указана в 
таблице ниже.  

Таблица 11.1 – Периодичность обслуживания 
Периодичность обслуживания Сервисная операция 
По необходимости Чистка радиатора охлаждения 
Регулярно Проверка моментов затяжки клемм ввода/вывода 

см. главу 5, таб. 5-2 
12 месяцев (если привод хранится) Зарядка конденсаторов (см. главу 11.1) 
6 – 24 месяца (в зависимости от условий 
эксплуатации) 

Проверка состояния клемм I/O и силовых клемм 
Чистка канала охлаждения 
Проверка состояния вентилятора охлаждения, 
проверка наличия коррозии на клеммах 
ввода/вывода, шинах звена постоянного тока и 
других поверхностях 
Проверка состояния фильтров дверей при 
установке привода в шкаф 

5 – 7 лет Замена вентиляторов охлаждения: 
- основного вентилятора
- вентилятора охлаждения шкафа

5 – 10 лет Замена конденсаторов звена постоянного тока 

11.1.  Зарядка конденсаторов 
После длительного времени хранения конденсаторы должны быть заряжены для того, 

чтобы избежать их повреждения. Время хранения отсчитывается с даты производства.  

Ток утечки конденсаторов должен быть ограничен. Лучший способ достичь этого – 
использовать источник постоянного тока с функцией токоограничения. 

1) Установите уровень ограничения тока, равный 100...200 мА, исходя из размера привода.
2) Подключите источник постоянного тока к клеммам + и -  звена постоянного тока или

напрямую к клеммам конденсаторов.
3) Затем установите напряжение привода на номинальный уровень (1,35 * UПИТ) и подавайте

его на привод в течение одного часа.
Если источник постоянного тока отсутствует и привод находился на хранении более 12

месяцев, проконсультируйтесь с заводом-изготовителем, прежде чем подавать питание. 

11.2. Замена электролитических конденсаторов 

 Прочтите и следуйте указаниям в главе Меры предосторожности.
Игнорирование инструкций может причинить телесные повреждения или
смерть, или повреждение оборудования.

Замените электролитические конденсаторы, если время работы ПЧ выше 35000 часов. 
Пожалуйста, свяжитесь с сервисной службой компании  для выполнения данной работы.

Время Принцип работы 
Время хранения меньше, чем 1 год Работа без подзарядки 

Время хранения 1-2 года Подключение к источнику постоянного тока 
на 1-2 часа 

Время хранения 2-3 года Подключение к источнику постоянного тока 
на 2-3 часа 

Время хранения более 3 лет Подключение к источнику постоянного тока 
на 3-4 часа 
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12. ДОПОЛНИТЕЛЬНОЕ ОБОРУДОВАНИЕ
12.1. Подключение дополнительного оборудования 
Ниже приводится схема подключения  и описание дополнительного оборудования. 

Рис. 12-1. Схема подключения дополнительного оборудования 
Примечание: 
1. В ПЧ мощностью ниже 30 кВт (включая 30 кВт), встроенный тормозной блок.
2. Только к ПЧ мощностью свыше 37 кВт (включая 37 кВт) на клемму P1 можно подключить DC –
дроссель.
3. В качестве тормозных модулей могут применяться стандартные модули торможения серии
DBU или RBU. Обратитесь к инструкции DBU или RBU для получения подробной информации.



RI200A • 111 

Таблица 12-1 Описание дополнительного оборудования 
Рисунок Наименование Описание 

Кабели 
Обеспечивает передачу электрической энергии и 
электрических сигналов информации. 

Автоматический 
выключатель 

Предотвращает от поражения электрическим током 
и обеспечивает защиту кабелей и ПЧ от перегрузки 
по току при возникновении короткого замыкания.  

Входной реактор 
Используется для улучшения коэффициента 
мощности ПЧ и подавления высших гармоник тока 

Входной фильтр 
Контроль электромагнитных помех, созданных ПЧ, 
пожалуйста, установите рядом с входными 
клеммами ПЧ.  

DC-дроссель
ПЧ мощностью от 37 кВт могут оснащаться DC-
дросселем  

 или 
Тормозной резистор Уменьшение времени торможения DEC. 

Выходной фильтр 
Контроль электромагнитных помех со стороны 
выхода ПЧ, установите рядом с выходными 
клеммами ПЧ.  

Выходной реактор 
Увеличивает длину кабеля от ПЧ до двигателя, 
уменьшает броски высокого напряжения  высокого 
напряжения при переключении  IGBT ПЧ.  

12.2. Входные и выходные реакторы, DC-дроссели и SIN-фильтры. 
Большой ток в цепи питания, может привести к повреждению компонентов ПЧ. Применение 

AC реактора на входной стороне ПЧ позволит предотвратить воздействие кратковременных 
скачков напряжения питания. AC реактор фильтрует как высокочастотные помехи со стороны 
сети, так и помехи со стороны ПЧ. 

Если расстояние между ПЧ и двигателем более 50 м, то  может возникнуть частые 
срабатывания токовой защиты ПЧ из-за высоких токов утечки на землю под воздействием 
паразитарных емкостей от длинных кабелей. Во избежание повреждения изоляции двигателя из-
за перенапряжения на зажимах, необходимо добавить реактор для компенсации емкостных токов. 
Все ПЧ выше 37 кВт (включая 37кВт) оснащены внутренним DC–дросселем  для улучшения 
факторов питания и предотвращение ущерба, от высокого входного тока выпрямителей из-за 
высокой мощности трансформатора. Устройство также может прекратить повреждения 
выпрямителей, которые вызваны переходными процессами напряжения питания и 
гармоническими волнами нагрузки. 

SIN-фильтр сглаживает высокочастотные составляющие в кривой тока и напряжения 
возникающие при широтно-импульсной модуляции.  Применяются при больших длинах кабелей 
(свыше 100 м). 

Рис. 12-2. Внешний вид входных/выходных реакторов, DC-дросселя и SIN-фильтра 

Входной/ реактор Выходной реактор DC-дроссель SIN-фильтр 
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Таблица 12-2 Выбор входных/выходных реакторов, DC-дросселя и SIN-фильтра 

Тип ПЧ Входной 
реактор DC -дроссель Выходной 

реактор SIN-фильтр 

GD200A-1R5G-4 ACL2-1R5-4 / OCL2-1R5-4 / 
GD200A-2R2G-4 ACL2-2R2-4 / OCL2-2R2-4 / 

GD200A-004G/5R5P-4 ACL2-004-4 / OCL2-004-4 / 
GD200A-5R5G/7R5P-4 ACL2-5R5-4 / OCL2-5R5-4 FLT- S04015L 
GD200A-7R5G/011P-4 ACL2-7R5-4 / OCL2-7R5-4 FLT- S04020L 
GD200A-011G/015P-4 ACL2-011-4 / OCL2-011-4 FLT- S04030L 
GD200A-015G/018P-4 ACL2-015-4 / OCL2-015-4 FLT- S04040L 
GD200A-018G/022P-4 ACL2-018-4 / OCL2-018-4 FLT- S04050L 
GD200A-022G/030P-4 ACL2-022-4 / OCL2-022-4 FLT- S04060L 
GD200A-030G/037P-4 ACL2-030-4 / OCL2-030-4 FLT- S04080L 
GD200A-037G/045P-4 ACL2-037-4 DCL2-037-4 OCL2-037-4 FLT- S04090L 
GD200A-045G/055P-4 ACL2-045-4 DCL2-045-4 OCL2-045-4 FLT- S04120L 
GD200A-055G/075P-4 ACL2-055-4 DCL2-055-4 OCL2-055-4 FLT- S04150L 
GD200A-075G/090P-4 ACL2-075-4 DCL2-075-4 OCL2-075-4 FLT- S04200L 
GD200A-090G/110P-4 ACL2-110-4 DCL2-090-4 OCL2-090-4 FLT- S04250L GD200A-110G/132P-4 ACL2-132-4 DCL2-110-4 OCL2-110-4 
GD200A-132G/160P-4 ACL2-160-4 DCL2-132-4 OCL2-132-4 FLT- S04300L 
GD200A-160G/185P-4 ACL2-185-4 DCL2-160-4 OCL2-160-4 FLT- S04360L 
GD200A-185G/200P-4 ACL2-200-4 DCL2-185-4 OCL2-185-4 FLT- S04450L 
GD200A-200G/220P-4 ACL2-220-4 DCL2-200-4 OCL2-200-4 FLT- S04500L GD200A-220G/250P-4 ACL2-250-4 DCL2-220-4 OCL2-250-4 
GD200A-250G/280P-4 ACL2-280-4 DCL2-250-4 OCL2-280-4 FLT- S04500L 
GD200A-280G/315P-4 ACL2-315-4 DCL2-280-4 OCL2-315-4 FLT- S04600L 
GD200A-315G/350P-4 ACL2-350-4 DCL2-315-4 OCL2-350-4 FLT- S04660L 
GD200A-350G/400P-4 ACL2-400-4 DCL2-350-4 OCL2-400-4 FLT- S04750L 

GD200A-400G-4 ACL2-500-4 DCL2-400-4 OCL2-500-4 / 
GD200A-500G-4 ACL2-560-4 DCL2-500-4 OCL2-560-4 / 

Примечание: 
1. Снижение номинального напряжения входного реактора 2% ± 15%.
2. После добавления DC-дросселя  коэффициент мощности превышает 90%.
3. Снижение номинального напряжения выходного реактора 1% ± 15%.
4. Вышеуказанные варианты являются дополнительными, и клиент должен указать их при заказе
ПЧ.
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12.3. ЭМС-фильтры 
ПЧ серии GD200A имеют встроенный ЭМС-фильтр класса C3, который подключен к J10. 

Рис. 12-3. Схема подключения ЭМС-фильтра С3 

Входной  ЭМС-фильтр уменьшает помехи от ПЧ для окружающего оборудования. 
Выходной ЭМС-фильтр уменьшает помехи ПЧ, ток утечки в кабелях двигателя. 

12.4. Код обозначения фильтра при заказе 

Таблица 12-3  Расшифровка обозначений кода при заказе фильтра
Обозначение 

символов Описание 

A FLT2: серия фильтра 

B 
Тип фильтра 
P: входной фильтр  
L: выходной фильтр 

C 
Напряжение  
04: 3-фазы 380В АС 

D 3 бит код  диапазона тока «015» означает 15A 

E 
Тип установки 
L: Общий тип 
H: Тип высокой производительности 

F 

Условия использования фильтров 
A: Первая среда (IEC61800-3:2004) категория C1 (EN 61800-3:2004) 
B: Первая среда (IEC61800-3:2004) категория C2 (EN 61800-3:2004) 
C: Вторая среда (IEC61800-3:2004) категория C3 (EN 61800-3:2004) 

Рис. 12-4. Внешний вид внешнего ЭМС-фильтра 
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12.5. Таблица выбора ЭМС-фильтров 
Таблица 12-4 Выбор входных/выходных ЭМС-фильтров 

Тип ПЧ Входной  
ЭМС-фильтр  

Выходной  
ЭМС-фильтр  

GD200A-1R5G-4 
FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B 

GD200A-2R2G-4 

GD200A-004G/5R5P-4 
FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B 

GD200A-5R5G/7R5P-4 

GD200A-7R5G/011P-4 
FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B 

GD200A-011G/015P-4 

GD200A-015G/018P-4 
FLT-P04045L-B FLT-L04045L-B 

GD200A-018G/022P-4 

GD200A-022G/030P-4 
FLT-P04065L-B FLT-L04065L-B 

GD200A-030G/037P-4 

GD200A-037G/045P-4 
FLT-P04100L-B FLT-L04100L-B 

GD200A-045G/055P-4 

GD200A-055G/075P-4 

FLT-P04150L-B FLT-L04150L-B GD200A-075G/090P-4 

GD200A-090G/110P-4 

GD200A-110G/132P-4 

FLT-P04400L-B FLT-L04400L-B 

GD200A-132G/160P-4 

GD200A-160G/185P-4 

GD200A-185G/200P-4 

GD200A-200G/220P-4 

GD200A-220G/250P-4 

FLT-P04600L-B FLT-L04600L-B GD200A-250G/280P-4 

GD200A-280G/315P-4 

GD200A-315G/350P-4 

FLT-P04800L-B FLT-L04800L-B GD200A-350G/400P-4 

GD200A-400G-4 

GD200A-500G-4 FLT-P041000L-B FLT-L041000L-B 

Примечание: 
1. Вход EMС соответствует требованиям C2 после добавления входного фильтра.
2. Вышеуказанные фильтры являются дополнительным оборудованием, и клиент должен указать
их при заказе ПЧ

12.6. Системы торможения 
12.6.1. Выбор компонентов 

ПЧ серии GD200A имеют встроенный тормозной прерыватель (до 30 кВт). 
ПЧ без применения дополнительного тормозного устройства обеспечивает тормозной 

момент, равный 30% от номинального (торможение постоянным током, торможение 
магнитным потоком).  

Для обеспечения режима торможения с повышенным тормозным моментом 
(механизмы с большим моментом инерции; технологические процессы, требующие от 
оборудования высокой динамики и быстрого торможения; привода, при работе которых 
возможен переход двигателя в генераторный режим) используются дополнительные 
тормозные устройства.  

Дополнительное тормозное устройство состоит из встроенного тормозного 
прерывателя (ТП) и внешнего тормозного резистора 

Уместно использовать тормозной резистор, когда двигатель резко тормозит или управляет 
высокоинерционной нагрузкой. 
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ПЧ серии RI 200 мощностью ниже 30 кВт (включая 30 кВт) имеют внутренний тормозной модуль, а 
ПЧ мощностью выше 37 кВт - внешний блок торможения (DBU или RBU). Пожалуйста, выбирайте 
сопротивления и мощность тормозных резисторов по фактическому использованию.  

12.6.2. Выбор тормозных резисторов 

Таблица 12-5  Выбор тормозных резисторов 

Мощность, ПЧ кВт 

Тормозной резистор 

Номинал
(10% коэфициент 

торможения） 

GD200A-1R5G-4 250Ω/260W 

GD200A-2R2G-4 150Ω/390W 

GD200A-004G/5R5P-4 100Ω/600W 

GD200A-5R5G/7R5P-4 85Ω/1000W 

GD200A-7R5G/011P-4 65Ω/1500W 

GD200A-011G/015P-4 40Ω/1560W 

GD200A-015G/018P-4 
27Ω/3000W 

GD200A-018G/022P-4 

GD200A-022G/030P-4 
20Ω/4500W 

GD200A-030G/037P-4 

GD200A-037G/045P-4 13.6Ω/6000W 

GD200A-045G/055P-4 

6.8Ω/12000W GD200A-055G/075P-4 

GD200A-075G/090P-4 

GD200A-090G/110P-4 
4.5Ω/17kW 

GD200A-110G/132P-4 

GD200A-132G/160P-4 3.7Ω/20kW 

GD200A-160G/185P-4 

2.5Ω/30kW GD200A-185G/200P-4 

GD200A-200G/220P-4 

GD200A-220G/250P-4 
2Ω/38kW 

GD200A-250G/280P-4 

GD200A-280G/315P-4 

2.5Ω/30kW  х 2 
GD200A-315G/350P-4 

GD200A-350G/400P-4 

GD200A-400G-4 

GD200A-500G-4 2Ω/38kW  х 2 

 Только квалифицированные электрики допускаются для установки, и
работы с ПЧ.

 Следуйте настоящим инструкциям в ходе работы.
 Внимательно прочитайте инструкции к тормозным резисторам перед

подключением их к ПЧ.
 Не подключайте тормозной резистор к другим клеммам за исключением

PB и (-).
 Подключите тормозной резистор к ПЧ согласно схеме. Неправильное

подключение может привести к повреждению ПЧ или других устройств.
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Примечание: 
Выбирайте тормозные резисторы по данным нашей компании. 
Тормозной резистор может увеличить тормозной момент ПЧ. Мощность резистора в приведенной 
выше таблице предназначена для легкого режима торможения.  

 Никогда не используйте тормозной резистор с сопротивлением ниже
минимального значения, указанного для конкретного ПЧ.

 Увеличьте мощность тормозного резистора при частых торможениях
(соотношение коэффициента использования более чем на 10%).

12.6.3. Размещение тормозных резисторов 
Установить резисторы в вентилируемом месте на негорючем основании. 

 Материалы вблизи тормозного резистора должен быть негорючими.
 На поверхности резистора высокая температура.
 Установите защитный кожух с отверстиями для защиты от

прикосновения к горячей поверхности.

12.6.4. Выбор кабелей для тормозных резисторов 

Используйте экранированный кабель, для подключения резистора. 

12.6.5. Установка тормозных резисторов 

Установить все резисторы в прохладном, вентилируемом месте. 
 Материалы вблизи тормозных резисторов  должны быть
негорючими. Высокая температура поверхности резистора. Воздух
поступающего от резисторов имеет сотни градусов Цельсия. Защищать
резистор от контакта.

Установка тормозного резистора: 
 Для ПЧ до 30 кВт (включая 30 кВт) требуется только тормозные

резисторы.
 PB и (+) являются клеммами для подключения тормозных резисторов.

Рис. 12-3. Схема подключения тормозного резистора 

RI200А 
Тормозной 
резистор 
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12.6.6. Тормозные модули DBU и RBU: 

 Для ПЧ свыше 37 кВт (включая 37 кВт) требуется внешние тормозные
модули DBU и тормозные резисторы или RBU.

 (+),(-) клеммы для подключения тормозных модулей.
 Длина проводов между (+) (-) ПЧ и (+), (–) клеммами модулей

торможения должно быть не более, чем 5 м и длина от клемм BR1 и BR2 и
тормозным резистором должно быть не более 10 м.

Таблица 12-6  Выбор тормозных модулей DBU 

Мощность, ПЧ кВт 
Блоки динамического торможения 

DBU 

Модель 

37 DBU100H-60-4 

45 

DBU100H-110-4 55 

75 

90 
DBU100H-160-4 

110 

132 DBU100H-220-4 

160 
DBU100H-320-4 

200 

220 
DBU100H-400-4 

250 

280 

DBU100H-320-4 х 2 
315 

350 
400 
500 DBU100H-400-4 х 2 

Установка см. ниже: 

Рис. 12-3. Схема подключения модуля DBU и тормозного резистора 

RI200А 

Тормозной 
модуль 
DBU 

Тормозной резистор 
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Таблица 12-6  Выбор тормозных модулей RBU 

Мощность, ПЧ кВт 

Блоки рекуперативного 
торможения RBU  

Модель 

37 
RBU100H-045-4 45 

55 RBU100H-055-4 
75 

RBU100H-090-4 90 
110 RBU100H-110-4 
132 RBU100H-132-4 
160 RBU100H-160-4 
200 RBU100H-200-4 
220 

RBU100H-250-4 250 
280 

RBU100H-160-4 х 2 315 
350 

RBU100H-200-4 х 2 400 
500 RBU100H-250-4 х 2 

Рис. 12-4. Схема подключения модуля RBU 

До 75 кВт От 90 кВт 
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12.7. Опции для ПЧ  

Таблица 12-5  Опции для ПЧ 
No. Опция Описание Рисунок 

1 
Пластины для 
фланцевого 

монтажа 

Для фланцевого монтажа ПЧ 
1,5 ~ 30 кВт  

2 
Цоколь для 
установки 

Опция для ПЧ 220 ~ 315 кВт  
Для входных AC/DC реакторов 
и выходного AC реактора.  

3 
Комплект для 
установки на 

дверь 

Комплект для установки на 
дверь внешней панели 
управления.  

4 Крышка 

Защита внутренних цепей в 
агрессивных средах. Для 
подробной информации 
свяжитесь с компанией INVT. 

5 
Внешняя 

текстовая панель 
управления 

Поддержка нескольких языков, 
параметры копирования, 
дисплей высокой четкости и 
установки измерение 
совместим со светодиодной 
панелью управления.  

13. ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ИНФОРМАЦИЯ
13.1. Вопросы по продукции и сервису 
Решайте любые вопросы о поставке продукции с менеджерами компании INVT.  
Список офисов и контакты продаж, поддержки и обслуживания ПЧ серии GD можно найти на 
сайте  www.invt.com   
По вопросам сервиса и технической поддержки обращайтесь в сервисную службу компании INVT. 

13.2. INVT и обратная связь 
Зайдите на наш сайт www.invt.com    и выберите в контактах «Обратная связь в онлайн». 

13.3. Библиотека документов в Интернете 
Документацию на ПЧ GD200A в формате pdf, можно скачать через интернет. Зайдите на наш сайт 
www.invt.com  и выберите раздел Документация.  



http://www.invt.com/
http://www.invt.com/
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